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l'anrt1lrnas! : 

DistribUtor motorun sag yanmda on tarafa dogru yer­
Je~tirilmi~ olup hareketini <;:apraz bir di~li vas1tas1 ile 
eksantrik milinden almaktad1r. Ate§leme avans1 mote­
run devrine gore distributor govdesi i9indeki ag1rl•klar 
vas1tas1 ile mekanik olarak kontrol altmda bulundurul­
makta ve motorun yukiine gore de distributor govdesi­
ne nazaran hareket edebilmekte olan pillitin tablasma 
dogrudan dogruya tesir eden vakum tertibatl tarafmdan 
kumanda edilmektedir. 

'");,: 

Normal 9al1§ma §artlan altmda motor devrinin ve yil­
kuni.in geni§ mikyasda degi§iklige tabi bulunmas1 do: 
lay•siyle ate:;;leme avansmm tashih edilmesi bir zaruret­
tir. Otomobil sur'at kazan1rken veya bir yoku§ 91karken 
motor fazla yiiklenmi~ olabilir ve bu durumda laz1m 
olan ate~leme avans1 s•n1n, diiz bir yolda sabit motor 
devrinin gerektirecegi ate§leme avans1 sm1n kadar mu­
hakkak surette .;ok degildir. Vakum kumanda tertiba­
tmda diyafram•n bir taraf1 platin tablasma baglid1r ve 
diger tarafl da karbiiratoriin gaz kelebeginin biraz iistiin­
deki delige bir vakum borusu ile baglanrnl§tlr. Diyafra­
mm vakum taraf1yla vakum borusunun baglantiSI ara­
smda bir yay bulunmaktad1r. 

Diyaframa tatbik edilen vakum diyafram yaymm hare­
keti ile birle§erek motorun maruz kald1g1 yOke gore ge­
rekli olan ate;~leme avansm1 temin eder. Azami ate§le­
me avans1 manifolddaki kuvvetinin vakum diyafram1 
Ozerindeoi tesirinin 38.1 ve 40.64 em. c1va siitunu oldu­
gu zaman temin edilmektedir. Rolanti devrinde gaz kele­
beginin hemen hemen kapah bulunmas1ndan dolay1 va­
kum avans1 ((ah;~madigl i'<in motorun ilk hareketi s•­
rasmda gereken rotarh kiVilc•m temin edilmi;~ olmak­

tadlr. 

Mekanik regUlator tertibatl, motor devri yukseldik9e 
distribUtor milinde etrafa dogru a<;:ilacak §ekilde bir 
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noktada baglanm1~ iki ag1rlikdan ibarettir. Ag1rhklar et­

rafa dogru a((ildik<(a bunlar eksantrigi distribUtor mili 
ne nazaran dondilrmekte ve dolay1siyle ate~leme nok­
tas•n• avansa almi§ olmaktad1r. Afjirliklar kuvvetler: 
iarkh alan iki yay tarafmdan tutulmakta oldugu i9in 
avans hareketi tedrici bir surette vukua gelmekte ve 
ag1rhklann dt§an dogru a.;i11~ miktan distribUtor mili­
nin si.ir"au ile orantill bulunmaktad1r. Her tiirlii motor 
devrinde diizgiin bir ~all§ma temin edilebilmesi mak­
sadtyla dl§afl dogru agi11~ hareketlerinde sabit eksantrik 
par9alannm 9evresini gezmektedir ve bu sistem saye­
sinde de <;:ah~an par9a lann adedinin asgari hadde in­
diirlmesi mumkiin olmaktad1r. 

Biiti.in bu izahattan sonra hat1rda bulundurulmasl ge­
reken husus tatbikatta, sabit bir motor devrinde dis­
tributor tarafmdan temin edilecek toplam avans mik­
tann•n motorun maruz kald•9• yOke gore hem motor 
devri ve hem de manifolddaki emi~ kuvvetinin meyda­
na getirdigi birle~ik tesir tarafmdan temin edilmekte ol­
masldtr. 

Yaglanmast: 

Kontrol veya tamirden sonra par<(alar monte edilirken 
kamlar ile platin tablasmdaki platin pimi . ve bur9lan 
vazelin ile, kam mili ve regulator agtrhklann, da motor 
yag1 ile yaglaym1z. 

Her 5000 kilometrede (tevzi makarasm1 91kart1p) kam 
milinin ortasma 2 damla ve platin tablasmm deliklerin­

. den de ·regulator ag1rhklanna birka9 damla motor yag1 
damlatarak yaglaymrz. (Resim 1) 

DIKKAT: Distributor pargalann1 liizumundan fazla yag­
ladrgrm:z takdirde platinin yanmasma ve motorun ge9 
9ah§masma sebebiyet vermi;; olursunuz. 
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Soki.ilmesi: 

1. DistribUtor kapagtnt ve tevzi makaras1n1 t;:tkanntz. 
Meksefe kablosunun baglandtgt vidanrn somununu 

s okup naylon burcu meksefe ve cereyan kablolannt 

cttkanntz. 

2. Meksefeyi platin tablasma baglayan vidayr soki.ip 
meksefeyi dt;~an altntz. 

Taktlmasr: 

1. Meksefeyi p latin tablas t uzerindeki yanga yerle:;;ti­
riniz ve tesbit vidasrn• yayi• rondelasr ile birlikte 

tekrar srkrn1z. 

2. Meksefe ve cereyan kablosunu baglantt vidasma 
yerle:;;tirip faturah naylon burcu uzerine gec;irdikten 
sonra vidanm somununu tak•p iyice stktntz. 

3. Meksefe kablosu ile platin tablasrnt tecrit eden 
naylon burcun ktsa devre yapttrmadtgtm kontrol et­
tikten sonra tevzi makarast ile distributor kapagrnr 
takmtz. 

DiSTRiBUTOR TEPDili VE AYARl 

Stiki.ilmesi: 

1. Buji kablolannt bujilerin tepesinden ct•kartrntz. 

2. )'Oksek ve alctak gerilimli kablolarr bobinden ayrn­
mz:. 

3. Vakum borusunu distributorden aymnrz. 

4. Distributor govdesini motora baglayan kelep9e ci­
vatasrnt gev;?eterek distrib0t6ru yerinden c;tkartmtz. 

Takllmas1: 

5. 1 numaral1 silindirin pistonu stkt§tlrmaya ba;;larken 
krank mili kasnag1 uzerindeki kertik eksantrik kapa­
gr Ozerindeki ate~leme zamant i~areti ile ayn1 hiza­
ya gelinceye kadar .krank milini dondurunuz. (Re­
sim 5.) 

6. Tevzi makarasinm madeni ucunu a1t;:ak gerilimli kab­
lonun distrib0t6re bagland1g1 terminal ile aynt hizaya 
getiriniz. 

Vakum diyaframmtn miilni motora paralel olarak tu­
tup distribOtorO yerine oturtunuz. Distributor mili 
di;;lisi eksantrik milindeki di§ liye oturunca makara 
meksefeye dogru biraz donecektir. DistributorO bu 
§ekilde baglaytntz. (Resim 6) 

7. Distributor govdesini motora baglayan kelept;:enin 
civatasm1 biraz stktntz. 

8. Distributor kapafpnt taktntz ve iki yayll kelepc;:esini 
yerine oturtup ah;ak ve yOksek gerilim li kablolan 
yerine baglayrntz. 

9. Tevzi makarasrnt donO§ yonune dogru buji kablo­
lanm ate~leme strasrna gore (1 , 2, 4, 3) tevzi ka­
pagma sokunuz. 

10. Vakum borusunu diyaframa baglaytp rakorunu sr­
ktntz. 

11. Motoru c;:ah~tlflp ilk avans1 el ile distributoru c;;e­
virerek veriniz ve kelept;:e civatastn r iyice stktntz. 
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ATE~LEME ZAMAN AYARI 

Statik: 

a) 1 numarah silindirin bujisini sokunuz. Aynt silindi­

rin pistonu stkl;:~ttrma strokunda O.O.N. {Ust olu 

nokta) ya yakla;:;mcaya kadar krank milini dondu­
runuz, aynt z:amanda buji deligini parmagmrzla ka­
patmtz ve tazyik du;;meye ba;;ladtgt anda krank 
mili kasna§t iizerindeki kertik eksantrik kapag1 Uze­
rindeki i;?aretle aynt hizaya gelince krank milini don­
dUrmeye nihayet veriniz:. 
Yukandaki i~lemleri yapmakla 6• derecelik statik 
avans durumu elde edilmi~ olur. 

NOT : Vakum tertibatmdaki (otomatik avans diyaf· 
ramt) ayar <;:izgilerinden 4 tanesi goruniince­
ye kadar ayar somunu ile ayarlaymtz. 
Her iki c;:izgi aras1 4 dereceye tekabul eder. 

b) DistribUtor kapagmr Qtkartmtz. 
c) DistribUtor tesbit kelep¥esinin civatasmt gev:?eti­

niz ve platin c;:ekici aQmaya ba§lad•9• ana kadar gov­
deyi saat yonUne dogru c;;eviriniz. 
Tevzi makarasmm kar~tsrna gelen tevzi kapa{pndaki 
delige 1 nolu silindire baglanacak kabloyu soku­
nuz. 

d) DistribUtor tesbit kelept;:esinin civatasmt stkmrz ve 
tevzi kapagtnt yerine oturtunuz. 

e) Distributor son olarak bir miktar daha ayar" edilmesi 
gerekebilir. Bu ayan da a§agtda izah edildigi §ekilde 
yapmtz. 
( I) Motoru normal harareti buluncaya kadar c;:ah§­

ttnntz. 
( II) 32 kilometre siiratle giderken birden bire gaz 

verip suratt 64 kilometreye <;!karttntz. 
(Ill) Eger subaplar vurursa distribUtorun avansrn1 

biraz geri altnrz: ve 90k az: vurur ~ekilde ayar 
ediniz. 

NOT: Ate~leme ayartnf statik avans ayan olan list 
610 noktadan 6" dereceden daha fazla evans 
vermeye (yUksek rak1mlarda <;ah$ma hali ha 
rit;) IUzum yoktur. 

ATE~LEME ZAMAN AYARI 

Neon Uimbas1 Kullanarak : 

1. Statik ete~leme zaman ayan bahsindeki A ve C 
maddelerindeki i~lemleri yaptntz. 

2. Tevzi kapagtnt distribUtore takm•z. 

3. Neon lllmbastmn krrm1z1 renkli ucunu akumUHito­
riin (+ ART!) kutbuna, siyah renkli ucunu (- EK­
SI) kutbuna. kUt;Uk ma~alt olan uc;;uncu kabloyu da 
distribUtortin al<;ak gerilimli kablosunun ucuna bag­
laymtz. 
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4. Krank mili kasna{pnm Uzerindeki i;>areti bir tebe;>ir 
ile belirli hale getiriniz. 

5. Vakum borusunu sokiini.iz ve motoru dakikada 600 
devir ile <;alt§tmniz. 

6. Neon ·lllmbast ile kasnak iizerindeki i;;areti aydmla­
ttntz ve eksantrik kapag1 Uzerindeki i~aretle aym hi­
zada olup olmadtgtnJ kontrol ediniz (Resim 5) 
a) Kasnak i.izerindeki kertik kapak uzerindeki i;;a­

retten daha yukanda ise avans fazla demektir. 
Rotara almak it;in distributor govdtJsini (i:;;aret­
ler aynt hizaya gelinceye kadar) seat yelkovant ­
ntn aksi yonUne <_;eviriniz. 

b) Kasnak uzerindeki kertik kapak uzerindeki i~are­
tinin daha altmda ise rater fazla demektir. Avans 
vermek ic;:in distribUtor govdesini (i;;aretler aynt 
hizaya gelinceye kadar saat yelkovam yonune 
<_;eviriniz. 
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7_ Ayardan sonra distribUtor tesbit kelep9esinin civa­
tasmt stkmtz. Regulihor agtrhklartnm yall;;malanm 
kontrol iyin motora gaz verip deVrini yava~ yava~ 
yukseltiniz aym zamanda da Neon lambast ile i!i·a­
retleri kontrol ediniz. 

Motor devri yOkseldik!(e kasnak Uzerindeki kertik 
kapak uzerindeki i~aretten yukanya dogru uzakla§­
mast, gaz kesince kapak uzerindeki i~arete yakla~­
mast laztmdtr_ 

Gaz verip de motor devri yukselirkan kertik su;ra­
yarak hareket ederse regUlator agtrh:.::an s1k1 veya 
yaylan gev§ek demektir. 

NOT: Kullantlan yak1t1n evsafma gore (Oktan de­
recesine gore) avans ayan degi§ebilir bu tak­
dirde yukanda {e) maddesine gore son ayan 
yap1n1z. 

YOKSEK RAKIM AYARI 

Otomobil gene! olarak (1200 metre) veya bundan da­
ha fazla raktmda !(1lh§tyorsa a§agtdaki ~ekilde bir ayar 
yapmtz. 

Resim : 7 

1. 1 numaralt silindir tazyikde iken kasnak iizerindeki 

kertigi eksantrik kapagt Uz.erindeki i~aretle kar~tla;;­

tmmz. 

2. Otomatik avans Ozerindeki ayar 9izgilerinin ikinci 
!(iz.gi distribUtor govdesi kenan ile bir hizaya gelin­
ceye kadar ayarlaymtz. (Resim 7) 

3. DistribUtor kapagmt !(tkartmtz ve tesbit kelepo;:esi­
nin civatasm t gev~etiniz. Platin us:lan ao;:ilmaya ba=i>­
ladtgJ ana kadar distribUtor govdesini saat yoniine 
dogru dondurUnOz. Tevzi makarast da distribUtor 
kapagtnda 1 numarah silindirin buji kablosu naklinin 
kar'iltsma gelmi;~tir ve bu suretle 10° derecelik sta­
t ik bir avans temin edilmi§; olur. 

4. DistribOtorOn tesbit kelepyesi civ atasmt stktp ka­
pagmJ takmtz ve otomatik avans uzerindeki ayar 
9izgisinin O!(OncU s:izgisini distribUtor govdesi ile 
ayn1 hizaya gelecek §ekilde ayar ediniz. 

NOT : Otomatik avans Ozerindeki her iki t;;:izgi 4 ° 
dereceye tekabOJ eder. Binaenaleyh yukanda 

izah edilen ayarlardan sonra her ( 600 
metre) yUkseklik it<in ayar vidas1n1 A i§are­
tine dogru fYevirerek bir ~Y iz:gilik yani 4 o de­
race avans verin iz. AI'Yah~ larda aksini yapm1z. 



DISTRIBUTOR- TAMiRi 

(Bak Re:;im 8) 

1. Daha evve) izah edildigi ;;;ekilde distribiitorii komple 
olarak motordan l(lkartmlz ve distributor kapagm1, 
tevzi makarasm1, platini ve meksefeyide ((lkartlnlz. 

2. Platin tablas1n1 l(lkann1z ve Uzerindeki par<;;alan so­
kiinOz. 

a) Vakum t ertibatmm yaym1 platin tablas1 Gzerin­

deki piminden lflkanmz. 

b) Platin tablas1n1 distributor govdesine baglayan 
iki viday1 yayh rondelalan ile birlikte 91kanruz, 
(Vakum tertibatma yakm olan vidanm platin 
tablasl ~asi kablosunu bagll tutmasma dikkat 
ediniz.) 

c) Platin tablas1na distributor govdesindeki yerin­
den kald1rmak suretiyle al<;;ak gerilim baglantl­
sJnl, naylon takozu ve kabloyu l(lkannlz. 

d) Platin tablasm1 kald1r1p d1~an allmz. 

e) Tesbit pimi platin tablasmm yatak plakas1ndaki 
yangm nihayetindeki deljge girinceye kadar pia­
tin tablasm1 sonuna kadar saatin aksi yonOnde 
dondOrOnOz. ( Resim 9) da gorulen yay manda­
hnl kurtarmak suretiyle platin tablasm1 yatak 
plakasondan ayonnoz. 

3. Regulator ag1rhk yaylanm kam plakas1 uzerindeki 
pimlerden kurtanmz. 

4. Kam1 distributor miline baglayan viday1 soki.ini.iz ve 
dikkatlice regulator ag1rhklanndan kurtararak kald1-
nn1z. 

5. Afwl1k tablas1 i.izerindeki pimlerden yaylan kurta 
np ag1rhklan <;:okarmoz. 

6. Distributor milinin 91kanlmas, icap ettigi takdirde 
<;:apraz di~liyi (41) mile baglayan pimi (40) matkap 
ile c;:urutup ince bir z1mba ile p imi <;:1kann1z. Bilezigi 
ve pulu da c;:1kannlz. 

7. DistribUtor mili ve ag1rl1k tablasmo distributor gov­
desinden, ag1rhk tablas1 altmdaki ara pulu ile bir­
likte <;:1kann1z. 

8 . Vakum tertibatm1 <;:1karmak i<;:in avans ayar somunu 
tesbit eden kO<;:Ok segman1 ald1ktan sonra somunu 
(19) 91kararak vakum tertibatlno (30) distributor 
govdesinden 91kartm1z. 

Resim: 9 

Resim 10 

Vakum tertibatmm mandai yaym1 ve avans ayar so­
munu yaym1 (bunlann f1rlay1p kaybolmamas1na dik­
kat ediniz) <;;1kannoz. Vakum diyafram1 a<;:1lm1yacak 
§ekilde yapJ1m1~ oldugundan bunun ag1llp dag1tlima• 
sma te§ebbiis edilmemelidir. 

9. Bi.iti.in par<;:alan a~mma bak1mmdan muayene ediniz 
ve a§mma sm1rlan it;:in distributor bahsinin son sa­

hifesindeki teknik ozeiJikJer sayfasma baklniZ. 
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Reslm: 8 

Tabla (DistribUtor pliitini kompleJ 
2 Somun (PIAtin ~ekici) 

3 Bur~ (PiAtin ~ekici) 
4 PIAtfn- komple 
5 Terminal komple 
6 Tabla-alt 
7 Makara (Distributor tevzii) 
8 Vida [Meksele tablayD) 
9 Meksefe (Distributor) komple 

10 Rondela (Piatln baglant191) 
11 Vida (Pifitfn ayar vid. ana tabiaye) 
12 Yayh rondela 
13 Rondela (Tabla plml) 
14 Rondela 

15 
16 
17 
18 

19 
20 

21 

22 

23 

24 

25 

26 
27 
28 

CD 

I® 
DISTRiBOTOR- C>-----@ KF 

Tabla [Drstribut6r pliitlnl 29 Kelep~a [Distr. kapag1) 
Vida (Ait tabla govdeye) 30 Otom. (Avans) ve kolu komple 
Kapak (Distributor! tev>li 31 Ronde! a 
Komur (DI3tribut6r kapag1) yayil 32 Civata (Distr. bloka baglant1l 
Somun (Avans otomatlk ayan) 33 Tak1m-yay (Dist. otom. evans ag.) 
Yay (Avans otom. ayar somunu) 34 Vida (Kama- mile) 
Yay [Avans otom. ayar som. tut.) 35 (Kama [Distributor mlii} 
Eomun [Distributor baglant1) 36 Ag~rhk (Distributor otom. avans) 
Somun (DistributOr baglant•l 37 Ronde Ia 
Govde (Distr.) ve burcu komple 38 Mil (Distr.) ve ag~rilk tablaSI 
Bur~ (Distributor) 39 Rpndela (Oistr. mill) alt 
Ke~e [Distributor bloka) 40 Plm (01~11-distr. mlilne) 
Yayh rondela 41 01~11 (Distributor hareketl 
Clvata (DistribOtor baglanll) 



Toplanmast : 

1. Ara pulunu (37) agtrltk tablasmtn alttna yerle;;airi­

ni:z. ve her iki pan;:ayt distributor govdesine takmtz. 

2. Distributor rnilinin alt ucuna gelecek olan pulu (39) 

takttktan sonra o;:apraz di~liyi ( 41) takmt:z.. Capraz 
di§liye yeni bir pim taktntz ve pimin ucunu ~i§iriniz : 

Yeni bir distributor mili taktlacak oldugu takdirde 
r;apraz di!?l iden sonra gelen pirin9 pulu da (39) de­
gi~tiriniz. Distributor milini, piring pulu ve eski gap­
raz di~liyi birbirine gec;irerek stktca tutuhuz ve l(ap­
raz di~li uzerinde bulunan deligi kt!avuz gibi kulla­
narak yeni mile (0.177 inc,; veya 4.5 mm.) matkav 

ile bir delik ac,;mtz ve delige yeni bir pim geo;:i­
rerek pimin ucunu §i§iriniz. Distributor miline gerek­

li gezinti bo§lugunun verilebilmesi maksadtyla yeni 

taktlan pirino;: pulun bir tarafmdaki ( ug o;:tktntmm) 

silinmesi ic,;in distributor milini birkac,; t ur donduru­
nuz. 

3. Regulator agtrltklan tutucu yaylanntn ucunu agtrllk 
tablast uzerindeki pimlere gec,;iriniz. 

4. Regulator agtrltklannt (Resim 10) da goruldugu gibi 
agtrltklann duz kenarlan sabit eksantrik paro;:alanna 
temas edecek ve oyuk ktstmlan da distributor mi­

linin etraftna gelecek §ekilde agtrltk tablasma yer­
le§tiriniz. 

5. Distributor eksantrik tertibattnt mile takmtz ve tu­
tukluk yapmadan kolayca donup donmedigini kon­
trol ediniz. Kam pimlerini regulator agtrilk delikle­
rine geo;:iriniz ve vidas1nt taktntz. 

6. Yaylan ( Resim 11) de goruldugu gibi kam tab last 
Ozerindeki pimlere gegiriniz ve agtrltklann gerek 
avans ve gerekse rotar durumlannda serbestc,;e ha­
reket etmesi l1iz1m oldugu igin bunu kontrol ediniz 
ve bOtOn pargalan motor yata9t ile hafifo;:e yaglayt-
nrz. 

7. Vakum tertibatmm (Otomatik avans) baglanttlannl 
a~tnma baktmmdan muayene edi.niz ve distributor 

govdesine taktntz. 

Anadol otomobillerinde kulfantlan distributorlerin 
otomatik avans diyaframt uzerinde 5 16 12 gibi bir 

grup rakam goreceksiniz. (Bak Resim 7) 

Bu grup rakamda sol ba~taki tek rakam avanstn 
ba§ltyacagJ civa sutununu inc,; olarak ifade eder; 
bundan sonraki iki rakam ise avansm sona erdigi 
civa sutununu in<;: olarak ifade eder ve son iki ra­
kam ise bu iki sm1r arastndaki avans derecesini, 
distributor a<;:t derecesini ifade eder. 

Resim: 11 

8. Otomatik avans ayar somunu yaymt, mandai yaytnt 

ve ayar somun ve segmam takm1z. Vakum terti­
batt arkasmdaki zamanlama r;izgilerinden dorduncu 
gizgi distributor gi:ivdesinin kenan ile bir hizaya 

gelinceye kadar ayar somununu stkmtz. 

9. Plihin tablasmtn "yatak plakas1 Ozerindeki <;:all§>ma 
durumunu ve ayn1 zamanda platin gekic,; pimini de 

gev~eklik ve a~mma baktmtndan muayene ediniz. 

10. Pliitin tablasmm teferruatm1 taktnJz. Yaym mandai! 
yatak plakasmtn yang1 kenanndan yaylandtrmak, 
platin tablasn1n pimini yatak pl8kas1ndaki yan§a 

ge<;:irmek ve yay mukavemetine kar~t saat yonunde 
hafifc,;e bukerek d6ndurmek suretiyle pi<itin tabla ­
stnJ yatak plakasma taktntz. (Bak Resim 9) 

NOT: Yatak plakastntn (Resim 6) da goruldugu 
gibi yayh mandalt yatay ku!agm alt;na yer­
le~mesi laztmdtr. 

11. Otomatik avans tertibat1 yaytnm ucunu platin tab­
last uzerindeki kulaga takmak suretiyle platin tab­
last ve teferruatmt distributor govdesine yerle§ti­
riniz. Otomatik avans tertibatma yakm bulunan vi­
daya platin tablast §asi kablosunun bir ucunun bag-

11 bulunmasma dikkat ederek platin tablasmt yaylt 
ronde last ile · birlikte iki vida ile tesbit ediniz. 
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12. 

13. 

Meksefeyi muayene ediniz ve liizum goriili.iyorsa 
degi§tiriniz. Meksefeyi platin tablasma yerle~tiriniz 
ve vidas1 ile tesbit ediniz. 

Platinleri evvelce izah edildigi gibi takmtz ve ara­
hgtm (Ba§langu; olarak) 0.014-0.016 {0.356-0.406 
mm.) ye ayar ediniz. 

Kam milini dondiirerek platin araltgtm kapattntz ve 
{CP. 9501) ozel kantann kancastnt platin t;:ekit;: 
ko luna taktp t;:ekerek gekit;: yaytntn kuvvetini olgii­
nuz. 

Kantan t;ekerken platinlerin ac;:limaya ba~ladtgt an­
daki kuvvet 18-24 OZ {510.30-680.36 gram) ol­
mal tdtr. 

Yaytn kuvveti bundan fark!t oldugu takdirde ka­
smtlit olmamastna dikkat ediniz. 

14. Tevzi makarastntn it;:indeki dili kam mili yangt ile 
kar~tla~ttnp yerine iyice oturtunuz. 

11100 11(11 lOll ... IIIlO 
Krankmlll devtr f daktka 

KarbUratOr vakumu - in4; c1va ,:,Utunu 

Kcoik ~lzgller azami dcgl~iklifll !fade etmektedlr. 

Resim : 12 
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DiSTRiBUTOR 

TEKNiK OZELLiKLER VE TAMiR 0LC0LERI 

Gene I 

T ipi 
Hareketi 
Ate§leme avans1 
Statik avans (Ba~langl!;:ta) 

Otomatik avans (Vakumsuz) 
Ba~langJCJ 

Bitimi 
Platin yay1 tansiyonu 
Meksefe kapasitesi 

Plat in a<;:Jkl'g' 
Buji tJrnak a<;:Jkhg1 

DistribUtor mili 

yap! 
Gezinti bo§lugu 
Mil bo§lugu 

MEKANiK AVANS KARAKTER iSTLiGi 
(H1z kesiminde) 

Distri bi.itor (Distributor) 

Devir /Dakika Avans derecesi 

2.800 13 1'/ 2 11a 15 1'/2 

2.500 13 1 / 2 ila 15 1 /2 

2.150 12· ila 14· 

1.600 
1' 

9 --- if a 
,. 

11--
2 2 

1.400 
1' 

7 - - ila 
1" 

9 -
2 2 

800 
,. 

ila 
1' 

2--
2 2 

650 o· ila ,. 
575 Avans yoktur 

1 tak1m platinli 
Di!,lli ile eksantrik mil inden ahr 
SantrifOj agJrhkiJ ve vakum diyaframiJ 

Ost oli.i noktaya 6 ' kala 
(Ait ve list ate;ileme i;iaretleri i.izerinde) 

1.325 D/ D (Krank mili) (7.3 tazyik orant} 
5 .000 D/D (Krank mili) (7.3 tazyik cram) 
510.3-680.36 Grms (18-24 OZ) 
0.18-0.22 Microfarad 
0 .356-0.406 mm (0.014-0.16 inc;:) 
0.59-070 mm (0.023-0.028 inc;:) 

12.432-12.450 mm (0.4895-0.490 inc;:) 
0 .051-0.152 mm (0.002-0.006 in<;:) 
0 .000-0.038 mm (0.000-0.005 in<;:) 

VAKUM AYAR KARAKTERiSTLiGi 
(H1z kesiminde) 

Vakum Avans derecesi 
(C1va si.itunu in~) (Distribi.iti:ir) 

20 11' ila 13' 

13 3' 
9 - - ila 11 ..!.. 

4 4 

9 _ 1 __ 6' 
2 

ila a· 

6 _ 1_ 1' 
ila 4' 

2 2 

5 o· ila 1' 

2 _ 1_ Avans yoktur 
2 
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$ARJ SiSTEMi 
VE MAR$ MOTORU 

$ARJ SiSTEMi 

$arj sistemi + Art1 kutbu ~aseye baglanan 55 amper 

saat kapasiteli 12 volt bir akUmulator ile beraber ve 
2 k6murlu 22 amper saatli bir §arj dinamosu ile sis­
temde ayarlama gorevini yapan 3 bobinli konjonktiirden 

mute~ekkildir. 

AKOMOLATOR 

1. Akumulator 12 volt ve 55 amper saatliktir {- eksi), 

ucu ~aseye ( + artt) UC(U da elektrik sistemine 
baglan1r. 
AkumOiator motorun sag tarafmda ve sag on t;:a­
murlugun ig duvanna tesbit edilmi§ 6zel sehpasmm 
igerisine oturtulmu~ ve Ustiinde it; yan k6;?esine 
oturtulan bir kii!?ebentin delik uglanndan gegen ~ten­
gelli iki civata ile sehpaya tesbit edilmi§tir. 

Baktm : 

a) Akiimulatoriin dl§l daima temiz tutulmal1 ve asit­
li sudan muteessir olup sulfatla;;mamas1 it;in 
kablo ba~lanna vazelin siirOimelidir. 

b} $arj dinamosu kay1~1, iki kasnak arasmda 1.3 
em. (1/2 inc;) toplam bo~luk olacak ~ekilde 

ayarlt olmaltdtr. ( Resim 1) 

c) Gozlerdeki asitli suyun yogunlugunu hidromet­
re ife logunuz, (Resim 2) eger mayi seviyesi 
pfakalann list kenanna 7 mm. (1/4 int;) den 
daha yakm ise saf su Wive ediniz ve akumufa­
toru en az bir saat uzun §arj sistemine bagla-

Resim : 1 

d1ktan sonra gozlerdeki mayi yogunlugunu tek­
rar olt;:Onoz. 

Soguk havalarda ilave edilen sal su, asitli suya 
derhal kan~m1yacagmdan donabilir biiyle hava­
larda daima motoru gah;~t1rarak saf su ilave edif ­
melidir. 

d} A§agtdaki 16°C (60°F) derece tstda kontrol edi­

len asitli suyun yogunluguna gore akumulatorun 
§arj durumunu giisteref\ tabloya bakm1z. 

Hydrometrede Okunan 

1.280 
1.240 
1.200 
1.160 
1 .120 

AkOmOiator Durumu 

Tam ~arjh 

% 75 $arjll 
% 50 $arj!1 
%25 $arjlt 

Bo~ 

e) Asitli su yogunfugu olgOIUrken lSI 16°C (60°F) 
den degi~ik ise a~ag1daki tashihi yaparak dogru 
yogunlugu bulunuz. 

16°C (60°F) den yuksek her 5 1/2°C (10°F) 
it;in Hydrometrede okunan rakama 0.004 ilave 
ediniz. DO~Ok okunan her 5 1/2°C (10°F) igin 
0.004 t;lkartiOIZ. 

brnek : 

Hydrometre 1.272 1s1 27°C (80°F) 
1.272+0.008=1.280 (Akumiililtor tam ~arjf1) 

Hydrometre 1.204 1s1 10°C (50°F) 
1.204-0.004=1.200 (Akumuliltor % 50 ~arjl1) 

Resim: 2 



Eiler bir goz digerlerine nazaran 0.30 noksan 
okunuyorsa. uz:un :;;arj sistemine baglaym1z. 

1 veya daha fazla goz digerlerine nazaran 0.050 
noksan okunuyorsa akumulator uzun zaman kul" 
lan1lamaz eger gozlerde okunan yogunluk mu­
savi ~ekilde farkl1 ise akiimulator saglam olabi­
lir· ve uzun ~aria baglanmaSJ laz1md1r. 

11.15 

f) Yuk Kontrolii : 

Rezistansll ve voltmetreli yUk kontrol aletinin iki 
ucunu da ayn1 anda akumulator kablo ba§:lanna 
bastmmz ve 10 saniye boylece tutunuz. Bu 
kontrol sonunda akiimulatorGn voltaj1 9.6 volt­
dan daha dii§Ok olmamahd1r eger 5 voltdan da­
ha a§ag1 dl.i§mii§ ise akumiilatorun omrii tii­
kenmi~ demektir. 

YOK KONTROLUNDAN SONRAKi ARIZA TABLOSU 

Hydrometredeki yogunluk Yilk kontrolunda okunan AkUmillator durumu 

1.260-1.280 
Musavi okunu§ 

OkunU§ yUksek ve sabh S1hhatli ve ~arjh 

1 .260 dan dU§iik okunu§ Okunu§ alo;:ak ve sabit S•hhatli fakat §ariedilmesi 
laz•m 

Bir goz digerlerine nazaran 
o.3o du;;Ok 

Okunu;;ta voltaj du;?Oklugii 
goriilmiiyor 

Gozlerden biri belki bozuk 

Gayri muntazam bir goz di­
gerlerine nazaran 0.050 dO§iik 

Okunu~ alo;:ak dG§G~ siiratli Akiimulator omrUnu tiiket­
mi§ 

Volt o;:ok du~iik 

2. ~ARJ DiNAMOSUNUN MUAYENESI 

a) Oretim Testi: 

$arj dinamosunun «D» ve «F>> ut,:lanndaki kab­
lola n aymp k1sa bir tel parc;:as1 ile iki ucu bir­
birine baglaym. Bu baglantf ile §8Se aras1na 0 .30 
Volt taksimath bir voltmetre baglay1n. Motoru 
1000 dev./dak. h1zla <;:ah§tlnn. Bu durumda vol ­
taj his: bir dalgalanma yapmadan 24 voltun iize­
rine <;:•kmal1d1r. Bu voltaj1 temin etmek is:in mo­
toru yiiksek rolanti devrinden daha h1zl1 <;:ail~tlf­

maym zira netice yandt1c1 olur. 

Voltmetre slf1r gosteriyorsa evvela dinamo 91k1~ 
us:lann1, komurleri ve komGr baglantllann1 kon­
trol edin. Voltmetre kii<;:Ok voltaj gosteriyorsa 

saha bobini ve kollektor sarg•lanndan ~iiphe 

edilmelidir . 

b) Motor Testi: 

Oretim testinde voltmetrenin gosterdigi voltaj 
istenilen degerde degil ise ve anzan1n sebebi 
te:;;his edilemiyorsa, dinamo baglant1 civatalan' 

Akumiilator io;:inde anza var, 
veya plllkalar sulfatla~ffil§ 

m gev§etip dinamoyu motor govdesine dogru 
iterek vantilator kayl§lnl 91kart1n. 

Dinamo u<;:lann1 birle§tirmek iizere k1sa tel par, 
9as1 ile yap1lm1~ baglant1 ile akiimUiatoron· 
(- Eksi) kutbu arasma 0.30 amper taksimath 
bir ampermetre baglay1n. 

Bu durumda §arj dinamosu bir elektrik motoru 
gibi <;:ah§lf ve 4-6 amper ceryan s:ekmelidir. 

( 1) Ampermetrenin yiiksek bir ceryan goster­
mesi dinamo burs: (ve/veya) yataklann1n 
s1k1 olduguna delalet eder. 

(2) <;:ok yiiksek amperaj k1sa devre olduguna 
delalettir. 

(3) Dii~lik bir amper okunmas1 ise ekseriya kol­
lektorOn komitator k1sm•nm fena durumda 
oldugunu gosterir. 

c) Dinamo Yast1klannm Rezistans!: 

Yast1klann Rezistans1 , s:ekilen amper okunduktan 
. sonra, OHM kanununa gore hesaplanmahd1r. 



Somun 
2 Yayl1 rondela 
3 Kasnak 
4 Bur<;: 
5 Pul 
6 Sekman 
1 Kollektor 
8 lzal11t<ir 
9 Yast1k bobin 

10 Rondela '--' ~ 
11 Vida 2 
12 Kapak ~ 
13 Yay 
14 Kapak ~ · ·· 
15 Ke9e W 
16 Bun;: 
17 Tak1m. komur 
18 Yayh rondela 
19 Vida 
20 Kama 
21 Per<;in 
22 Sa9 
23 Rulman 
24 Rondela 
25 Kapak 
26 Kapak 
27 Kol 
28 Civata 
29 Rondela 
30 crvata 
31 Yayli rondela 
32 Sehpa 
3' Yayl1 rondela 
34 Civata 
35 Clvata 
36 Somun 
37 lzalator 
38 Per~in 

39 Rondela 
40 
41 Plm 
42 Rondela 
43 Civata 
44 Terminal 

$ARJ DINAMOSU 

Resim : 3 
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Yast1klann c;:ektigi ceryan akOmUlatoron (- Ek­
si) kutbu ile dinamonun <~f>> ucu arasma bir am­
permetre baglantlarak olc;:OIOr. Hatas1z bir deger 
okuyabilmek iyin dinamoya tatbik edile akumO­
Iator volttaj1 13.5 volt olmalid1r. 

Bu voltaj tatbik edilerek ampermetrenin gi:ister­
digi ceryan okunmal1 ve OHM kanununun R=E/1 
formOIOne gore yast1klann rezistans1 hesaplan­
mahdlr. 

R = Yast1k lann Rezistansl , OHM olarak 

E = Tatbik edilen voltaj 

I = Ampermetrenin gosterdigi ceryan 20°C 
suhunette 13.5 volt tatbik edildiginde yastlklann 
rezistans1 6.1 OHM olmal1d1r. 

d) Komitator Testi : 

Dinamonun <<D» ve «f)) Ul;:lannt telle birbirine 
ba§laym1z ve bi r bagmt1 ile akumillatorun (-) 
negatif kutbu arasma 0.50 amper taksimath bir 
ampermetre baglaym. 

Elektrik kontrol cihaz1 kullamld1gmda, amper 
metre diigmesi 90 ampere c;:evrilmeli ve 90 am­
perlik ~ont baglanmahd1r. Aynca kablonun (A 
+ ) ucu dinamo uc;lan arasmdaki baglant1ya ve 
{A-) ucu akUmillattirOn {-) eksi ucuna bag­
lanmalidir. 

Dinamo kasnagm1 c;ok yava~ olarak mtknatlsla­
nn 9ekimini yenerek c;:evirin m1knat1slann c;:ekimi 
miltecanis olmahd1r ve ampermetrede okunan 
degerler arasrndaki fark 5 amperden fazla olma­
mahd•r. 

NOT: Bu §art tahakkuk etmiyor ise kollektorOn 
komitator ucunu muayene edin. Kirlenmi'> 
olabilir veya mika izolattir levhalan c;:•kmtt 
yapm1~ olabilir icap ediyor ise temizleyin 
ve tekrar teste tabi tutun _ Ampermetrenin 

gtisterdigi amperaj degerleri arasmdaki 
fark yine 5 amperden fazla oluyor ise muh­
temelen kollekttir sarg1lan anzal1d1r. Am­
per birden bire yOkseliyorsa komitattir 
dilimleri arasmda bir k1sa devre var de-

mektir. Amper di:i~i.iyor ise dilimlerden 
birinde veya birka.;:•nda devre kopuk ola­

bilir. 

Anzali dilim dinamo komurii hizasma gel­
dig inde muhtemelen belirecek alan kivil· 
C1mlar gtirlilebilir. 

Komurler a;;;Jntnl!/ veya hasarli ise yenilen­
melidir. 

$ARJ DiNAMOSU 

SokUimesi : 

1. Akumillator kablosunu <;:1kartm1z. 

2. Dinamoyu tesbit eden 3 adet civatay1 gev~etip ka­

Y'~' kasnaktan c;•kartm1z. 

3. Dinamo uzerinde D ve F terminallerine bagh alan 
kablolan dinamodan ay1nn1z. 

4 . Evvelce gev~etilen 3 civatay1 91 kartm1z ve dinamoyu 

d•~anya ahn1z. 

TaktlmasJ: 

5. Dinamoyu yerine yerle~tirip rondelali 3 civatasml 
taktm:z ve iyice s1kmaymJZ. 

6. Kay'!?' kasnaga ge9iriniz ve dinamoyu motor blo­
kunun aksi ytini.ine c;:ekerek ( Su pompas1 kasnag1 
ile dinamo kasnag1 arasmdaki k•smmda toplam ola­
rak 13 mm. (1 /2 in !f) bo~luk tern in edinceye ka­
dar) geriniz. (Bak Resim 2) 

7. Evvela ayar civatasm1 sonra diger civatay1 iyice Sl · 
kmlz «0» ve «f» terminallerine kablolan baglaym1z. 

8. AkumOiattir kablolann1 akuye baglay•nrz. 

DagJtllmasr : 

(Bak Resim 3) 

1. Dinamo kasnagm1 tutarak gtibekteki tesbit somu­

nu ve rondelasm1 stikerek alin1z. Kasnak (3) ile 
ara par~asm1 da ( 4) kollekti:ir (7 ) mi linden <;Jkar­
tmlz. 

NOT: Eger kasnak plastikten yapilml!l ise zedelen­
memesine dikkat ediniz. 
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2. On ve arka kapaklan birbirine baglayan 2 uzun ci­
vatayt (43) sok.unuz ve arka kapagl {12) ylkard•k­
tan sonra kollektor (7} ile on kapagr (29} dt~anya 
almtz. Kollektorun arka milindeki fiber pullannui 
kaybolmastna dikkat ediniz. 

3. On kapaktaki bilyall yatak (23) kendinden yagltdtr 
~ayet degi~tirmek isterseniz, 

a) Kollektor mili iizerindeki kasnak kamasmt {20} 
c;akardtktan sonra pres ile on kapag1 kollektorden 
aytnntz. 

b) Yatagt tesbit eden pulun (22) 3 pen;;inini. si:ikup 
bilyayt kapaktan dt~anya r;:ektirerek ahmz. 

4. Komiirlerin ( 17) yaylannt ( 13) kaldtrarak komiir­
leri yerlerinden c;tkarttntz ve kablolanm tesibt eden 
vida(an ( -9) sokerek komiirlerj d t ~artya a)tniZ. 

Toplanmas1: 

5. Komurlerin kablolannt vidalaytp yerlerine yerle;;;ti­
riniz ve ( Resim 4) de goruldilgO gibi yaylann yanla­
nna temas ettiriniz. 

6. Kollektorii muvakkaten arka kapaktaki yatagma ge­
c;:iriniz ve komOrleri yaylardan kurt::mp serbest ha­
reketlerini kontrol ediniz. 

$ayet stkt ise c;:tkarttp kenarlanm dikkatle ince bir 
ege ile parlatara!< ah:?tmnlz. 

ytkan her komiirun kendi yerine tak•lmasma dikkat 
ediniz. 

Resim: 4 

Eger komiirler fazla a~mmt~ ise ve boylan 8 mm. 
(5/16 inr;:) den daha fazla krsalm•§ ise yenileri ile 
degi~tiriniz. 

Komi.irler degi§ltirilmi§l veya iyi vaziyette ise ark.a 
kapag1 kollektorden aytnmz. 

7. Eger on kapak bilyall yatag1 ~Jkartllrnl§ ise, 

a) Bilyay• iyice temizledikten sonra erime derece­
si c;:ok yuksek olan bir gres yag• ile doldurunuz. 

b) Yatak tesbit plakas•n• (22) koyup yeni perl(in­
leri on kapagm on tarafmdan deliklerine soku­
nuz ve ic;:erden bailannt §i!?iriniz. 

8. Kollektor milinin dip tarafmdaki kanala segman1 {6) 
get;iriniz ve uzerine t;ukur taraft segmana gelecek 
§ekilde pulu (5) mile get;iriniz. 

9. KollektorO on kapaga ge9iriniz ve govdenin i9ine 
oturtup pimi yatag1 ile kar!?ilaitlrip oturtunuz. 

10. KollektorUn arka miline fiber pulu gel(iriniz ve ar­
ka kapag1 mile oturtunuz. 

Kapagm pimini govdedeki yatagt ile kar~•la~ttrtp 

yerine oturtunuz ve uzun 2 civatasm1 takarak s•­
k•mz. 

11. Koml.irleri itiniz ve yaylann uc;:lannt koml.irlerin te­
pesine oturtunuz. 

12. Ko)lekti:ir miline ara parc;:asm1 (4) gec;:irip kamasm1 
yank yeTine oturtunuz. 

Kasnagr mile gec;:irip rondela ve somun tak1p iyice 
SlklniZ. 

Resim: 5 



KOMiTATOR 

$arj dinamosu dag1t1ld1ktan sonra kontroJ edi lmelidir. 

Komitator .;apakh, yan1k veya a~mm1~ olmamahdrr. lyi 
bir Komitatorun sathr di.iz ve parlaktrr. Komitator ben­
zine batrrilml§ bir bez ile temizlenmeli eger icap eder­
se c;;ok ince bir su zrmpara kag1d1 ile donduri.ilerek par­
latdmalldlr. 

Eger Komitator .;ok a ~ rnml § ise tornaya baglay1p keskin 
bir kalem ile duzeltilmeli ve c;ok ince bir su z1mpara 
kag1d1 . ile parlatdmalldlr. 

Nakiller aras1ndaki izalator mikalan mika geni§ligindeki 
bir destere veya hususi desteresi ile 0.8 mm. (1/32 inc;;) 
derinligine kadar alc;;altrn1z. (Resim 5) 

Komitatoru tekrar su zrmparasr ile parlatrp madeni toz­
lan temizledikten sonra govde ve mil ile krsa devre 

olup olmadrgrnr kontrol ediniz. 

KOLLEKTOR 

Dinamo dag1ttlmadan evveJ kollekt6rde k1sa devre, 
kopuk kablo veya devre ac;1khg1 testi yaplimahdrr. (da­
ha evvel izah edilen test bahsine bakrn1z) 

Eger kollektorden ;;upheleniyorsan1z ve goz ile giirule­
bilecek c;apaklama, yanma ve a~rnma yoksa kollektiiru 
(kollektor test) cihazrnda kontrol ediniz. 

SAHA BOBINLERI (Yast1klar) 

Kontrolii: 

Yastrklardan ~Ophelendiginiz takdirde iki ucunu termi­
nalden sokup devre kontrol aleti ile kontrol ediniz. $a­
yet kontrol aletiniz: yoksa 6 veya 12 volt akumOiator 
birde voltmetre kullanarak kontrol ediniz. (Resim 6) 
Eger devreye baglanan lamba yanmryorsa veya voltmet­
re gosteriyorsa yast1klar iyi demektir. 
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K1sa ·rlevre kontmli.i : 

Kontrol aletinin bir ucunu yast1k bobinin bir ucuna di­
ger ucunu da dinamo gi:ivdesine degdiriniz eger devre· 
deki lamba yanarsa k1sa devre vard1r. 

Yukanda izah edildigi ~ekilde terminaller ile dinamo 
govdesi arasrndaki krsa devre kontrollanm da aynr §8-

kilde yaprn1z. 

Eger terminallerde k1sa devre varsa perc;;inini siiki.ip 
yenisini yerine baglaymrz. Komitatore temas edip et­
medigini kontrol ettikten sonra yeni pimleri get;irip 
pen;inleyiniz. 

Soki.ilmesi: 

1. $arj dinamosunu evvelce izah edildigi ~ekilde da­
grtmJz. 

2. Yast1klann izalatorunO (8) c;1kartrn1z. 

3 . Saha bobinlerinin madeni yastrklann1n aynr yere ta­
kilmasrnr temin ic;in dinamo govdesi ile madeni 
yastJklan i§aretleyiniz. Aksi takdirde manyetik alan­
da bir degi~me olabilir. 

4. Kablolann terminallere baglanan w;:lannr i~aretleyi­

niz. lt;deki izalolu olan kablo (san) renklidir. Toprak 
kablosu da (klrmJZI) renklidir. Terminalleri soki.ip 
kablo ut;lanm c;;rkartrn1z. 

5. Madeni yast1k part;alanm 91kartmak it;in evvela 
somun srkild1k<;a <;evreye dogru geni;;leyen {CP. 
9509) ozel takrm1 govdesinin it;ine sokup somunu 
s1krnlz. ( Resim 7) 

6. (CP. 9504) ozel tornaviday1 govde ile mengene c;e­
nesi arasrna yerle~tirip madeni yastrgr govdeye bag­
layan vidayr gev!(>etiniz. (Resim 7) 

7. (CP. 9509) ozel tak1mrn gobek somununu gev~etip 
c;;Jkartrnrz ve madeni yast1klan ile saha bobinlerini 
de d1~anya alrn1z. 
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Taktlmast; 

8. Yukandaki i~lemleri tersinden ba~ltyarak takmtz. 
9. Ve evvelce i;:ah edildigi jekilde §arj dinamosurw 

toplaytntz, 

NOT: ;>arj dinamosunu motora bagladtktan sonra 
bu kablonun ur; la nn1 (konjektordeki devre ke· 
sici kutbu ile dinamoya degdirerek) ilk saha 
mtknatlstnt temin ediniz. 

KAPAK YATAKLARI 

Soki.ilmesi: 

On kapak (26} bilyalt yatagtn1 (23} evvelce izah 
edildigi ~ekilde c,;tkarttntz ve taktntz. 
ARKA KAPAK BURCU 

Soki.ifmesi: 

1. Arka kapag1 (12) evvelce izah edildigi ~ekilde <;;1-

karttntz. 
2. (CP. 9507) ozel c;:ektirmeyi kullanarak burcu (16) 

kapaktan <,;tkarttntz. 

Taktlmast: 

NOT: Burcu takmadan evvel takriben 24 saat ince 
motor ya{p ic;:inde btraktlmaltdlr, bu muddet 
zarftnda yag burc;:taki mesamatlara dolar. Burg 
yaglanmast ic;:in asia delinmemelidir. 

3. CP. 9507) ozel taktmt kullanarak burcu kapakdaki 
yuvas1na oturtunuz. 

4. Kapagt (CP. 9505) i:izel taktma baglay1p (CP. 9505-
1) ray bast ile raybalaytntz. 

5. Burcu iyice temizleyiniz. 

6. Evvelce izah edildigi gibi arka kapagt dinamoya 
baglaytntz. 

Resim: 7 

Resim: 6 



KONJEKTOR 

~arj sistemini ayarlayan konjektor devre kesici, cer­
yan regulatoru ve voltai regulatoru olmak ozere ur;: ana 

ktstmdan mute~ekkildir. 

Bunlardan herhangi birinin ayannt yaparken 30 saniye­
den fazla bir muddetin gegirilmemesine dikkat etmeli­
dir; aksi takdirde meydana gelecek hararet yanh~ okun­
masma sebebiyet verebilir. 

Kontrol ve ayarlan yaparken kullanaca{pntz alet 

0-25 voltluk voltmetre 

40-0-40 amperlik ampermetredir. 

1. Konjekt6r ar;:tk devre kontorl ve ayan 
(Bak Resim 8} 

a} «B» terminalindeki kabloyu aymntz. 

b) Konjektor g6vdesi ile «WL» terminali arasma bir 
voltmetre baglaym1z. 

c) Motoru c;:alt§tmp devrini 1500 devire kadar yuk­
seltiniz. 

20°C (68°F) arasmda voltmetrede okunan ra­
kam 14.2-14.8 volt olmaltdtr. 

ls1 derecesi 20°C (68°F) 1s1dan yuksek ise her 
10°C (18°F) 1s1 ic;in 0.20 volt ilave ediniz. Du­
~Ok ise 0.20 volt r;:tkartarak voltmetre okunu~unu 
tashih ediniz. 

d} Eger voltmetrede okunan volt sa bit, fa kat yu­
kardaki limitten farkh ise konjektor kapagm1n 
iki perr;:inini sokerek kapag1 a IIntz ve (e) parag­
rafmda verilen izahata gi:ire ayar ediniz. 

e) Voltmetrede azami voltu bluunca~'a kadar motor 
devrini tedricen yukseltiniz ve voltmetredeki 
yukseli~ limitten yanm volttan fazla olmamaltd1r. 
Eger limit d1~1nda ise ayar kamm1 anahtar ile <;:e­
virerek uygun voltu elde edinceye kadar ayar 
ediniz ( Resim 9) . 

Kam1 sat y6nune r;:evirirseniz voltaj yOkselir. 
Aksi yonune <;:evirirseniz voltaj azaftr. 

Eger volt motor devri ile beraber yukseltmekte 
devam ediyorsa ya konjektor Uiflan kapahdtr ve­
ya konjektor iyi ~ase yapmtyor demektir. 

Eger konjektor u<;;lan a<;:mtyor ise konjektoro ye­
nisi ile degi§tiriniz. 

1) Motoru durdurunuz ve tekrar <;:ail~tlrlp motor 
devrini ayar devrine yukselttikten sonra son 
kontrolu yapmtz . 

g) Motoru durdurup voltmetre ur;:lann' ~~k -artmtz ve 

konjektor kablosunu «Bll terminoline takmtz. 

0-25 
VOLTMETER 

CERYAN 
REG0LATOf10 

Resim: 8 

VOLT 
REG0LATOR0 

Resim: 9 

Resim 10 
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2.. Ceryan reglil:'itorO kontrol ve ayan (yUklil olarak) 

a) Voltaj regulatoru bobininin kontak uqlannt kuv- · 
vetli bir ktska9 ile ( Resim 10) da goruldi.igi.i gibi 

birbirine temas ettiriniz. 

b} Kabloyu «B>> terminalinden sokuni.iz ve amper­
metrenin bir l<ablosunu sokulen kabloya diger 
kablosunu da «B» terminaline baglaymtz. 

c) Yuk verebilmek i«;in akumlilator devresine (100 
vat) Ilk bir lamba baglaymtz. 

d) Motoru <;:ah~ttnntz, motor devrini to!:riben 4500 
D/D yi.ikseltip ampermetrede okudugunuz am­
peri tesbit ediniz. 

Bu miktar ~arj dinamosunun azami \(tkJ~tnl da 
gosterir (22 amper) ± 1 1/2 am per tolerans 
kabul edilebilir. 

NOT : Sabit olmayan amper kirli temas, montaj 
hatasJ, gev§ek kay!§ veya tesisat i«;inde 
bir hata oldugunu gosterir. 

e) Okunan amper sabit f akat miktan limit iginde de­
gilse ayar kammt anahtar ile t;:evirerek gereken 
limite ayar ediniz. 

Amperi yukseltmek it;in kamt saat yoniine t;:evi­
rin iz. DO~urmek it;:inde aksini yaptn!Z. 

f) Motoru durdurunuz. Ampermetreyi de devrederr 
t;:Jkarttp koniektor kablolanm «B» terminaline ta­
ktntz ve konjektor kapagm1 yerine oturtunuz. 

3, Volt regi.ilatoru devre kesicisi, kapatma kontroiO ve 
ayar : 

NOT : Kontrol ve ayan en k1sa zamanda yaptnJZ. 
Aksi halde bobinlerin tsmmasmdan dolayt ne­
tice hatah olabilir. 

a) Voltmetre kablosunun (- Eksi) ucunu «WL» 
terminaline ( + Art!) ucunu da konjektor !lase­
sine baglaym1z. ( Resim 11) 

b) Yuk verebilmek it;:in akumulator devresine {100 
Watt) ltk bir lamba baglaymtz. Bu yuk voltmet­
renin dO~Ok okunmasma derhal tesir edebilir. 

c) Motont yah§tlflnJz ve devrini tedricen yuksel~ 

tiniz. Voltmetrede okuyacagJntZ azami volt 12.6 
ila 13.4 arasmda olmalldtr. 

NOT : Azami voltu okuduktan sonra ibre birden 
s1f1ra dG§erse bu devre kesicinin kapan~ 
d1gmt gi:isterir. 

d) Devre kapat1c1 volt regulatorun ayannt a§agtda 
izah edildigi §ekilde yaptntz. 

Motor devrini alt;:alttnlz ve voltu yukseltmek 
it;:in ayar kam1n1 anahtar ile saat y6n0ne «;eviri­
niz. Di.i;;urmek i9in bunun aksini yapm1z. Motor 
devresini yukseltip ayan tekrar kontrol ediniz. 

e) Ayar tamamlandtktan sonra voltmetreyi ve tam­
bayt devreden t;:lkarttp konjekttir kapagtn1 ka­
pat•ntz. 

0-25 
VOLTMETER 

0-25 
VOLTMETE.R 

Resim: 11 

Resim: 12 

Resim: 13 
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._TERMINAL, ... ·,. FiBER 
PUL 

._, 

Resim: 17 

KOLLEKTOR 

Kollektoru mar~ motoru govdesinden ay1rd1ktan sonra 
goz ile kontrol ediniz. 
KollektorOn govdesini torna etmeye ve egrilmi~ milini 
de duzeltmeye te~ebbus etmeyiniz boyle durumda olan 
kollektor muhakkak yenisi ile degi§tirilmelidir. 

YASTIKLAR 

Kontrolu: 

1. Daha evvel izah edildigi §ekilde arka kapak ile kol 
lektorO govdeden ay!Timz. 

2. Saha bobinini a§agtda izah edildigi §ekilde kontrol 
ediniz. · 

Bobinin iki ucu arastndaki CONTINUITY kontroiO­
nu (Devreye uygun olarak baglanmt§ lambah bir 
kontrol aleti) ile yapmtz, 
Kontrol aletinin uc;:lan degi~ik olarak bobin uc;:lanna 
temas ettirildiginde eger lamba yanmazsa bobin kab 
lolannda kopukluk vardtr. 9ayet lamba yanarsa he­
men bobinin iyi olduguna kanaat getirmeyiniz. Bo­
binlerden birisi govdeye veya madeni yasttklara !?a­
se yapmt~ olabilir. Anzantn nerede oldugunu anltya­
bilmek ic;:in kontrol aletinin bir ucunu bobinin bir 
ucuna diger ucunu da govdeye degdiriniz eger lam­
ba gene yanarsa bobin govdeye mutlaka :;;ase ya­
ptyor demektir. 

NOT: Saha bobinleri tek tek satllmaz eger birinde 
ama varsa komple degil,>tirilmesi lflZimd1r. 

Resim : 18 

SokOimesi : . .. .. . ........ . 

1. Bobin madeni yasttklannm ayn1 yere tak1lmas1 ic;:in 
sokmeden evvel govde ile madeni yasttk!an i:;;aret­
leyiniz. 

2. Terminal saplamasmm OstOndeki fiber pul ile fiber 
burcu c;tkartmtz ve izole ka~pdmt govdenin komita­
tor taraftndan dt~anya ahntz. 

3. Madeni yast1k parc;alann1 c;:kartmak ic;in evvela. so­
munu stkddtkt;;a t;;evreye dogru geni§leyen (CP. 
9509) ozel taktmt govdenin ic;ine sokup somununu 
stkmtz. (Resim 18) ve (CP. 9509-1) ozel tornavi­
dayt govde ile mengene c;enesi arasma yerle§tirip 
madeni yastlklan govdeye baglayan vidayt sokOnOz. 
Aynt i§lemi diger 3 vidayada uygulaymtz. 

4. (CP. 9509) ozel taktmtn gobek somununu gev~etip 

<;:tkartm tz ve madeni yastlklar ile saha bobinini dt­
l,>anya almtz. 

Tak~lmast: 

5. Yukandaki i§lemleri tersinden ba:;;ltyarak taktntz. 
6. Evvelce izah edildigi l,>ekilde mar:;; motorunu top­

laymtz. 
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Devre kesici , kapatma voltaj1 

Acma vottajl 

Armati:ir bo~lugu 

Hareketli kontak bo~lugu 

Ceryan regulatoru (yuktu) 

Armator bo !;> lugu 

Volt" regulatorO a~flk devre ayan 

Armatti r bo~lug u 

;>um sarg1s1nn1 Rezistans1 

TEKNIK 0ZELLiKLER 

12.6- 13.4 volts 

9.3 - 11.2 volts 

0.35- 0.045 inc; (0.89 -1 .1 4 mm ) 

0.010- 0.020 in9 (0.25- 0.51 mm) 

22 1/ 2 ila 23 1/ 2 Am per 

0.045- 0.049 in!( (1.14 -1.25 mm) 

14.2-14.8 volts at 20°C (68°F) . 15.00 r.p.m. 

0.045 - 0.049 ino;; {1 .14 - 1..25 mm) 

· SUHUNET AYAR TABLASI 

Atmosfer ISISI Voltaj Ayan 

0°C. ( 32°F) 14.6 to 15.2 

10oC. ( 5QOF) 14.4 to 15.0 

20°C ( 68°F) 14.2 to 14.8 

30°C. ( 86°F) 14.0 to 14.6 

40°C. (104°F) 13.8 to 14.4 

(Devre kes,ic i 8.8- 9.6 Ohms 
(Voltaj regulatoro 10.8-12.0 Ohms 

11.27 



11.29 

DiSTRiBUTOR 



11.30 

DiSTRiBOTOR 

Tamtma: 

Yakma sistemi Ballast rezistansh bobin, Ford DistribO­
toru ve bujiler ile yuksek geril imli kablolardan ibarettir. 
Ballast rezistansh bobin sistemi motorun ilk hareketi­
ni kolayla;;tmr. Kontak anahtan mar;; vaziyetine getiril­
diginde ozel olarak yaplian mar;? solano!d'inden bobine 
direkt olarak 12 volt ceryan gider ve bu suretle elde 
edilen yuksek gerilim ceryan1 motorun c;:abuk c;:aii;;ma­
Sinl temin eder_ Motor t;:aii~tlktan sonra kontak anah­
tan mar;; vaziyetinden c;:al1~ma -vaziyerine getirilince 
mar!? solanoid'i devresi kesilir ve bu sefer ceryan kon­
tak anahtan ile bob in arasmdaki ( 1.4-1.60 hms) re­
siztorden gec;:erek bobine gider. Distributor motorun 
sag yan1nda on tarafa dogru yerle~tirilmi§ olup hare­
ketini c;:apraz di§li vas1tasiyle eksantri kmilinden al ­
maktadlr. Ate~ leme avans1 motorun devrine gore distri­
butor govdesi ic;:indeki ag1rhklar vas1tasiyle mekanik 
olarak kontrol altmda bulundurulmakta ve motorun yO­
kline gore de distribUtOr govdesine nazaran hareket 
edeiblmekte olan platin tablasma dogrudan dogruya 
t es ir eden vakum tertibatl tarafmdan temin edilmekte­
dir_ 

DiSTRiBOTORO AYIRT ETME i$ARETLERi 

1300 cc motorde kullan1lan distributoru digerlerinden 
ay1rt edebilmek igin a~ag1da gosterilen numaralar ile 
i;;aretlere dikkat edilmelidir. 
1300 cc motorde kullanilan distributor 

Distributor Numaras1 C7AHcB 
Rengi Ye;;il 

Avans ag1rl1k 
yaylan 1.ci 
devre (Primary) Numaras1 C5AF-F 

Rengi Cadmium 
ikinci devre 
(Secondary) Numaras1 C5AF-E 

Rengi Mavi 

Vakum yay1 Numaras1 C6BH-A 
Rengi Cadmium 

Vak<.:m stop mili Numaras1 C6BH-A 
Rengi Beyaz/K1z1l 

DistribUtor 
kapag1 C7BH-A 
Distributor 
kam mili C7AH-A 

ATE$LEME AYARI 

a. Takilan distributorun uygun olup olmadigtnl kontrol 
ediniz. 

b. Ilk avans ayanna etkisi dokunan. benzin oktan de­
recesini tesbit ediniz. 

c. Krank mili kasnag1 uzerindeki aya1 markalanndan 
uygun olan1n1 on kapaktaki i~aretle kar~IIa;;tlflnlz 

(Resim 1) ve a~a('pdaki tabloya gore avans ayar 
derecesini tesbit ediniz_ 

Motor tazyik oran1 

8:1 

irk avans derecesi 
Krank mili kasnagmda 

10° 
40 

Oktan numaras1 
89 
86 

NOT : Otomobil devamli olarak yuksek ralomda 9al1;?a­
caksa deniz seviyesinden her 2000 ft. (609.6 m) 
yukseklik ic;:in ilk avans1 4° daha avansli olarak 
ayar ediniz. A vans derecesi 12 °yi gec;:memelidir. 
Otomobil devaml1 olarak degi~ik yuksekliklerde 
c;:al1~acaksa bu takdirde ilk avans, en alc;:ak se­
viyeye gore ayar edilmelidir. 

PERiYODiK SERViSE DiKKAT 

ilk 1000 kilometrede platini kontrol edip ayarlaym1z. 
Ate~leme zamamn1 kontrol edip ayarlaym1z. 

ilk 5000 kilometrede veya 3 ayda bir her 100 kilomet­
rede veya her 6 ayda bir de fa (hangisi evvel biterse) 
bujileri temizleyip t1rnak aradklann1 ayar ediniz. Distri ­
butor platini ile DEWEL Ac;:ISlN I kontrol edip ayarla­

YiniZ. Distributor kam milindeki kec;:eyi 2 damla motor 
yag1 ile yaglay1n1z. DistribUtor mili kamlann1 LiTHiUM 
esasll gres ile yaglaylniz. DistribUtor tevzi kapag1 ile 

bobinin madeni k1simlann1 temizleyiniz_ Ate~leme za­
manmi kontrol edip ayarlaym1z. 

DiKKAT : Distributor pan;alann1 a~1r1 derecede yagla­
maymlz. Aksi halde fazla yag platin ucuna gider yanar 
ve motorun gee;: c;:ali;?masma sebep olur. Kirlenmi:? ve­
ya yagll platin uc;:lann1 CARBON TETRCHLORiD.E ile 

yumu~ak bir f1rc;:a ile temizleyiniz. 



NOT: DistributOr platin uglan a~1nm1~ veya fazla yan· 
mt~ ve meme yapm1;;; ise yenisi ile degi~tiriniz. 

TEKN iK OZELLIK 

Distributor platin aralig1 

Dwell at;;tst 
Ate~leme s1ras1 
Dono~ yonG 
Avans stop yangt 
Avans ba;;;langtct 
Buji tipi 
Buji ttrnak araltgt 

YOksek Gerilim kablo 
rez:istanst 

A VANS 

VAKUM: 

DiSTRiB0T6R SORATi 
DEViR/DAKiKADA 

700 
1.000 
1.400 
1.700 
2.250 + 

MEKANiK: 

VAKUM YOKSEKLiGi 

iN<;: (CM) 

7 (17.8) 
9 (22.9) 

12 (30.5) 
17+ (43.2) 

00.025 int;; 
(0.64 mm} 
39°-42° 
1, 2, 4, 3 
Saat yonOnun tersine 
15L 
10° O.b .N.E. 
Autolite AG 22 
0.023-0.025 int;; 
(0.59-0 64 mm} 
5.000-9.000 ohm/ft 
(164-295 ohmjcm) 

AVANS DERECESi 
(DiSTRiBOTORDE) 

1/2-2 
31/2-51/2 

7-9 
9-11 

13-15 

AVANS DERECESi 

(DiSTRiBOTORDE) 

1/2-31/2 
2-5 
4-7 
5 1/2-8 1/2 

OP 12100-A DiSTRIBUTOR TEPDiLi VE AYARI 

1. Buji kablolartn1 bujilerin tepesinden t;;tkartmtz. 
2. YOksek ve alt;;ak gerilimli kablolan bobinden soko­

nOz ve tevzi kapagm1 distribGtorden aymntz. 
3. Vakum borusunu distribOtordeki diyagramdan ayt­

nnlz. 

4. Distributor govdesini motora baglayan kelep<;:enin 
civatasm1 gev§eterek distribOtorO motordan ;tkar­
tlntz. 

TaktlrnasJ : 

5. 1 numaralt silindir kompresyonda iken motor kas­
nagt ile on kapaktaki i§aretler ayn1 hizaya gelinceye 
kadar motorun krank milini dondOrOnUz. (Bak re­

si 2) 

6. Distributor1L vakum diyaframtnt motor takriben 35° 

at;;th olarak tutunuz. Tevzi makarasmm madeni ucu­
nu meksefenin ustune gelinceye kadar t;;eviriniz ve 
distribOtorO motora oturtunuz. (Bak resim 3) 

A . Neon lambastnt kullanmadan distributor ayart: 

a) Distributorlin govdesini tevzi makarasmt do­
nli§ yiinunun tersine dogru platin uc;;lan at;;il­
maya ba~laymcaya kadar dondurUnUz. Platin 
uc;;lan ac;;tltnca tevzi makarastnm madeni ucu 
tevzi kapagmdaki 1 no.lu kablosu yerinin tam 
kaq;:•smda olmaltdtr. 

Resim: 2 

Resim: 3 
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DiSTRiBUTOR 1300 cc. 

Resim: 1 



Not: Eger distribUtorO fazla ~tevirmek gere­

kiyorsa distributor govdesini yukanya kaldt­
np 1 veya daha faz.la di~ atlatarak tekrar ye­
rine oturtunuz. 

b) Distributor tesbit kelepgesinin civatastnt gok 
faz.la olmamak ~artt ile stktntz. 

7. Vakum borusunu diyaframa baglaymtz. 

8. Tevzi kapagtnt distributore oturtunuz. Buji kablo­
lannt tevzi makarast madeni ucunun kar~tstndaki 

1 numaralt delikten ba~layarak makarantn donu~ 
yonune dogru ate~leme strasma gore (1, 2, 4, 3) 
tevzi kapagtndaki deliklere iyice sokunuz. 

9. Buji kablolannt da ate~leme strasma gore bujilere 

takmtz. 

10. Alvak gerilim kablosunu bobine baglaytntz. 

B. Neon lambast ile distributor ayan : 

a) Neon lambastnt kablolannt, neon lambastmn 
model ve tipine gore tarif edilen yerlere bag ­
laytntz. 

b) Motor ate~leme i~aretlerinin iyice gorunebil­
mesi i<;in tebe~ir veya beyaz boya ile boya­
ytntz. (Bak Resim 2) 

c) Vakum borusunu distributorden <;Ikarttntz ve 
motoru riilanti devrinde <;lat~maya terk edi­
niz. 

d) Neon lambastnm t;;>tgtnt motor kasnagtna tu­
tarak kasnak uzerindeki uygun ate~leme de­
recesinin motor on kapagt Uzerindeki i~aret­
le kar:;;tla;;mastnt kontrol ediniz. Kasnak uze­
rindeki i§aret on kapaktaki i!?aretten daha yu­
kanda ise distributor govdesini (i~aretler ay­
nt hizaya gelinceye kadar saat yelkovantntn 
ters yiinune s_:eviriniz. Kasnak uzerindeki i~a­
ret on kapaktaki i;;aretten daha alttnda ise 
distributor govdesini (i~aretler aynt hizaya 
gelinceye kadar) saat yelkovantntn yonune 
c;:eviriniz. 

e) Ayardan sonra distributor tesbit kelep9esinin 
civatastnt fazla olmamak ;;>artt i le stktntz. Re­
gulator agtrltklanntn <;;alt;;malann t kontrol et­
mek i<;;in motora gaz verip devrini yava~ ya­
va~ yukseltiniz aynt zamanda da neon lam­
bast ile i~aretleri kontrol ediniz. Motor devri 
yukseldikc;:e kasnak uzerindeki i~aret on ka­
pak Uzerindeki i~aretten yukanya dogru 
uzakla~mast, gaz kesilince kapak uzerindeki 
i:?arete yakla»mas• laztmdtr. 

11.33 

Gaz verip de motor devri yukselirken i;laret 
s t<;:rayarak hareket ederse regulator agtrltk­
lanntn stkt oldugunu veya yaylartn gev~ek 
oldugunu i~aret eder. 

11. Vakum borusunu distributiirdeki diyaframma bag­
laytntz. 

12. Ayardan sonra yol tecrubesine g tktntz ve gereki" 
yorsa a§agtda agtklandii:JI ;;ekilde ufak bir ayar 
daha yaptntz. 

i) Motoru normal tstsmt buluncaya kadar 9alt §· 
ttnntz. 

ii) 4.uncU vitesde 20 mil (32 kilometre) suratle 
giderken gaz pedahn1 nihayete kadar bastp 40 
mile (64 kilometre) surate c;:tkarttntz. 

iii) Eger supaplan c;:ok fazla vuruyorsa (avans ;;t­
ktrttSI) hafif avans duyuncaya kadar distributo­
rli biraz rotara (gec;:e) ahntz. 

NOT: Kasnaktaki ilk avanstan daha az avans 
vermeyiniz ,irtifalarda haric;:) tavsiye edilen ok­
tan derecesinden daha yuksek oktanlt benzin 
kullanmaytntz. 

Resim 2 
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OP 12100-A1 AVANS REGULATOR AGIRLIKLARI 

VE Y AYLARI TEPDiL! 

1. Vakum diyatram kolunun platin tablasma ge\(en 

ucunun segmamm t;:'kartmlz. 

2. Plakay1 govdeye tesbit edin 2 viday1 sokup plakay1 
aymn1z. 

3. RegUlator a{prl1klannJ pimlerine tesbit eden seg­
manlan \(lk:artlp ag1rilklan yerinden alm1z. 

4. Avans yaylann1 (hangi yay1n hangi tarafa takddik­
lann' i§:aret v e not ettikten sonra) t,:1kart1mz. (Re­
sim 4) 

Toplanmas1: 

5. Avans yaylann1 evvelce i§aret edildigi yerlere takl­
mz. 

NOT: KOgOk ~;apta olanm1 avans stop pimi tarafl­
na taklmz. 

6. Regulator ag1rl1klannJ dOz kenarlan kam plakasma 
gelecek !?ekilde pimlerine geJ;;irip tesbit segmanlan­
nJ takm1z. 

7. Platin tablasm1 distribUtor govdesindeki yerine otur­
turken vakum diafram1 kolunu pimin plakadaki ye­

rine gegiriniz ve tablay1 2 vida ile govdeye tesbit 

ediniz. 

8_ Vakum diyafram1 kolunun ucuna tesbit segmamn1 
takm1z. 

9. Platini kontrol edip ayanm yapm1z. 

OP 12100-A2 DiSTRIBUTOR GENEL TAMIRi 

Dai'pt1lmas1 : 

1. Vakum diyaframmm iist tablaya tak1lan ucun seg­
manm' CflkartlniZ ve iki adet tesbit vidasm1 soke­
rek distribiitorden aymmz. 

2. Kam mili tepesindeki kec;:eyi ve kam milini distri­
bUtor miline tesbit eden sekman1 l(lkartl[liZ ve kam 
milini yukanya kaldmn1z. 

3. Hareket dijlisi pimini sokiinuz ve di§>li Ozerindeki 
diiz ve ondUieli pullan da c;:•kartm1z. Alt plakay1 
govdeye tesbit eden 2 viday, stikUnOz mili tabla­
ian ile beraber d1!?anya g1kart1p tabla altmdaki pul­
lan da g1kartm1z. 

4. Vakum diyafram1 ucundaki civatay1 sokuniiz ve yay 
ile ayar ~imini J;;1kartm1z. 

5. Terminal vidas1n1 gev§>etip kablolan g1kartmtz ve 
meksefe ile platinin tesbit vidalanm sokerek List 
tabladan ay1nn1z_ 

6. DistribUtor Ust plakasmt alt ,plakaya tesbit eden 

pimin ucundaki segmam q1karttp plakalan birbir­
lerinden aytnnrz .ve bu esnada ~ase (toprak) ya­
ytnrn f1rlamamasrna dikkat ediniz_ 

Toplanmast: 

7. 3 adet naylon yataklan ·Ust plakadan delik yatak­
lanna iyice oturmastm ve ~ase (toprak) yaymm 
pime ge"mi~ olup olmad1g1nt kontrol ediniz. Alt 
plakadan tesbit pimini Ust plakadaki deligjne ge• 

girip basrmnrz pime duz ve ondUieli pulu koyduk­
tan sonra tesbit segmanmt pimdeki kanahna ge­
c;:iriniz_ 

8. Platin tak1m1 ile meksefeyi Ust plakaya vidalan ile 
· tesbit edip kablolann ucunu terminaldeki vidaya 

gegirdikten sonra yerine yerle?tirip vidayt iyice st­

ktnlz. 

9. Ost plaka ile alt plaka arastndaki bo:;;lugu naylon 
yataklanntn alt kts1mdan tih;; iiniiz. Bo~luk 0 .010 
in" (0.25 mm) yi get;:memelidir. (Resim 5) 

10. Vakum diyaframtna yay ve ;;;imini koyduktan son­
ra civatastnl contas1 ile beraber iyice stktniZ. 

11. Destek pulunu mile ge\(irip mili distribUtor govde­
sine yerle!?tiriniz. Milin ucuna ondiilal1 pul ile des­

tek pulunu ve hareket di~lisini ge"iriniz ve di;:;liyi 
mile pim ile tesbit ediniz. 

NOT: Eger yeni bir di~li veya distribUtor mil.i ta­
kdmast gerekiyorsa pim deligini a~a{jtda 

ag1klandtQt §ekilde tekrar deliniz_ 

Resim: 4 



Resim: 5 

Yeni dijlinin l<tlavuz deligi imal edilirken delinmi§tir. 

a. 0.015 inc;; (0.38 mm) gezi bo~lugunu temin i~in 

0.015 inc;; (0.38 mm) kahnltgmda bir ~im kullanmtz. 

b. Distributor milini govdesine ge9irdikten sonra ev­
vela ay §eklindeki 0.015 ·im;: (0.38 mm) kahnltkta­
ki §imi sonra ondiifalr pim ile destek pulunu gec;;irip 
di§liyi mile pres ile oturtunuz. 

NOT: Di§liyi mili dondUrmeyecek kadar c;;ok stkt 
gec;;irmeyiniz. {Bak Resim 6) 

c. Yeni di:?liyi mile ge9irirken (0 derece avansda iken) 
di§linin pim deligi milindeki makara yangma 90° 
ac;;tda delinmelidir. (Bak Resim 7) 

d. Distribiitbrii «V» bloklar Ozerine uygun §\ekilde 

oturttuktan sonra 1/8 ing (3.18 mm) c;;apmdaki 
matkap ile di!?li ile beraberce delip yeni pimi 
stktca delige oturtunuz. 

e. Evvelce konulan ay ~eklindeki ve 0.015 (0.38 mm) 
kalmh{pndaki §imi c;;tkartm tz. 

12. Kam milini yerine oturtup (mili oturturken avans 
stop piminin 15L taraftnda olmasma dikkat edil­
melidir) (Bak Resim 4}. Tesbit segmantnt distri­
butor milindeki kanahna gec<iriniz ve yag ke<;:esi­
ni de iizerine oturtunuz. 

OP 12100-B DiSTRiBOTOR KOMPLE TAMiRi 

12100-A, A1 ve A2 DAHIL) 

OP 12100-C DiSTRiBUTOR KONTROL VE AYARI 

11.35 

'Ajiagtdaki ac;;tklama genet otarak kontrol ve ayar maki­
nelerinde yapt lmast gerekli i?lemleri vermektedir. Kon­
trol metodlan kullanacagtnlz kontrol ve ayar makinast­
nm imalat<;:tst tarafmdao verilen tavsiyeye gore yaptl­
maltdlr. 

1. DistribOt orO kontrol aletine oturtunuz ve kasmttstz 
rahat donmesini saglayacak olan ara kaplinlerin­
den birini sec;;erek di§liye baglaytntz. Kaplinlere ge­
nellikle 1/16 inc;; {1.59 mm) gezi bo~lugu verilme­
lidir. 

2. Gerekli yerlere aletin kablolanm baglaytntz ve aleti 
s1ftra getiriniz. 

3. DWELL At;;lSI 

a. Silindir adedi dOgmesini silindir adedine veya 
distributor kam adedine gore t;eviriniz, yani dOg­
meyi 4 rakamt Ozerine getiriniz. 

Res1m : n 

Resim: 7 
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DiSTRiBUTOR 1300 cc. 



b. Selektor dOgmesini kam ar;;1s1 Ozerine getiriniz 
ve distribiitorii dakikada 1000 devir sliratle don­
dOrliniiz (Krank mili). 

c. Dewell ac;;1s1n1 distributor platinini ayar ederek 

39°-42°ye getiriniz. 
d. Siirati dakikada 5.000 devire yOkseltiniz (Krank 

mili) ve DWELL ar;;1sm1 okuyunuz bu siiratteki 
ar;;1 39° ve 42° olmalid1r. 9ayet 3°'den fazla 
bir fark olursa bu fark distributor milinin veya 
burcunun fazla a~mm•§ olduguna delalettir. 

4. MEKANIK HAREKET 

a. imalihr;;1srnrn tarifi Ozerine distributor ile stran­
cap veya klvllc1m protractor arasmdaki iglili bag­
lantllan yapm1z. 

b. Distributor sliratini dakikada 400 ve 5.000 devire 
ayar ediniz (Krank mili }siirat arttlkc;;a normal 
bir l!iilk meydana gelmesi laz1md1r. Eger 1;>1k ke­
sik veya ince ise bu platin yay1 elastikiyetinin 
zay1f olduguna delalet eder. 

c. Distributor suratini dakikada 2500 devire geti­
riniz (Krank mili) 

d. Protactor derece kolunu t;evirerek 0 dereceyi 
neon 1~1klanndan birinin kar~1sma getiriniz. Di­
ger butiin 1~1klar balansli olarak 1 ° dereceye ka­
dar artl, eksi veya e:?it bo~luklu olarak Pratrac­
tor derece tablas1 etrafmda olmal1d1r. 1 o dere­
ceden fazla giirulen degi§iklikler kamlann ve 
distributor milinin a;;mm1§ veya distributor mi­
linin egri olduguna delalet eder. 

PLATIN TABLASININ A$1NTISI 

A~mm•~ lagka bir platin tab.las• platinin muntazam 
~;al1§masma mani olur bilhassa motor devrin in degi;;i­
minde veya degi§ik yuk alt•nda Dewell ar;;1s1 da farkil 

olur. 

11.37 

e. Test aletinde avans derecesi ile vakumu s1f•ra 
ayarlaym1z. Distributor surati dakikada 1.000 de­

vir iken (krank milinde) DEWELL at;ISinl kon­
trol ediniz. Distributor diyaframma vakum tat­
bik edin ve yava~ yava~ yukselirken Dewell ag•­
Sinl da kontrol ediniz. Ayn1 devir suratte va­

kum 0 dan azamiye yukseltilince Dewell ar;;1s1, 
degir;;ikligi 6° den fazla olmamahdlr. Eger De­
wei ag1s1 bu limiti gegiyorsa platin tablasmda 
veya platin sabit piminde a~mt1 veya diyafram-

da bozukluk var demektir. 

5. DISTRIBUTOR ATE$LEME AVANSI 

Normal olarak seri imalattan r;;1kan distributiiri.in 
ayannr her ne kadar kontrol etmeye luzum yoksa 
da imalatta yapllan hatah bir montaj veya zay•f 
olan avans agtrhk yaylan avans egri gizgisine et" 
kisi olabilecegi di.i~Oncesi ayann tekrar yaplimas1 
on gorulmektedir. Distributor parr;;alanndan biri 
degi§tirildiginde veya yeni distributor mili taklldl­
gmda dogru bir mekanik avans elde edebilmek i9in 
yaylann tablaya taktlan glklnttlannm tekrar ayar 
edilmesi laz1md1r. 

MEKANIK AVANS 

a. Distributoru (saat yiiniiniin tersine) dakikada 300 
devir suratle (Distributor) diinduruniiz.. Protractor 
tablasmdaki 0 i§aretini neon l§lklanndan biri ile 
kar;;1la~mcaya kadar tablay1 geviriniz. 

b. Siirati yava;; yava§ dakikada 700 devre ( DistribU­
tor) yiikseltiniz. Eger bu suratte dogru bir avans 
temin edilemez ise distribOtoru durdurunuz ve avans 
ag•rhg1 birinci {Primary) yay•nm tablada taklid1g1 
ucu egerek yaym esnekligini degi~tiriniz. 



11.38 

1f v 
/ 

/ v/ v 

/ vv ld' 

// / 
// / 

~ v 
sr 1000 1500 2000 l DISTRIBUTOR: SPEED r"v/min l 25100 

Mekanik Avans 

I----~ ·-
~ 

..---
v l.---~ v --../ ..---

v v v 

L-- v -
I 

2 3 4 5 6 7 8 9 10 II 12 13 14 IS 16 17 IB 19 20 

Vakum Avans 



r· 

Avanst a:z:altmak i!(in yaym rakildt\:!1 ucu distributor 
milinin ters yi:ini.ine dogru eginiz. (Yay esnekligi 
sertle~ir) ( Resim 8). 

Ayans1 t;:ogalrmak i<;in yaym takildtgl ucu distri ­

bC!ti:ir miline dogru eginiz. (Yay esnekli§i yumu~ar) 
(Resim 9) . 

:c. Bir yaym ayan yapildtktan sonra minimum avans 
noktastnl tekrar kontrol ediniz. 

d. Distriburori.i dakikada 1700 devir (Distributor) sO­
ratle dondiiriiniiz. Eger avans verilen spesifikasyon­
da degilse distributoru durdurunuz ve avans a{pr­
hgt ikinci (Secondary) yaym1n tablaya taktldtgl ucu 
egerek dogru avanst temin ediniz. 

e. Eger gerekirse diyagramda gorOI"en egri l(izgiye go­
re diger siiratlerde de {distributor siiratini yiiksel• 
tip al<;altarak) avans kontrolunu yaptmz:. 

VAKUM AVANSI 

a. Vakum cihazmm borusunu avans diyaframma bag­
laymtz: ve muslugu a<;arak vakum tesiri ile alttnda 
bulundurunuz. 

·b. Aletteki avans derecesi ile vakum derecesini «0>>ra 
·getiriniz ve dakikada 1.000 devir (krank mili) sii­
ratle dondiiruniiz. 

c. Vakum etkisi altmdaki avans derecesin i diyaframda 
gosteilen egri <;izgisine gore kontrol ediniz. 

·d. Eger avans hatah ise, avans1 vakum diyaframmda­
ki yaym Ozerindeki ayar ~imleri ile ayarlaym1z. 
Ayar ;;imini ((tkardtktan veya ilave ettikten 
sonra stkt§ttrma tapasmm altma contasmt koyup 
iyice stktnlz. Avans1 azaltmak i<tin :;;im ilave ediniz. 
<;:ogaltmak i<;in ~im <;tkanntz. 

e. Belirli bir vakum etkisi altmda avans ayan yapttk­
tan sonra degi;;ik bir vakum etkisi altmda da avans 
ayan yaparak diyaframdaki egri <;izgilere gore kon­
trol ediniz. (Degi~ik vakum tatbikinde distribUtor 
sOrati degi~tirilmemelidir). 

11.39 

Resim: 8 

Resim: 9 
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OP 12199 A PLATIN TEPDiLI VE AYARI 

Soku:mesi: 

1. Tevzi kapag1 ile makaray1 distribOtiirden <;:1kartm1z. 
2. Meksefe kablosu ile al<;:ak gerilim kablosunu plati ­

na tesbit eden viday1 gev::ietip aymn1z. 
3. Platini distributor kablosuna tesbit eden 2 viday1 

siikerek platini <;:•kartlnlz (Bak Resim 10) . 

Taktlmas1 ve ayan : 

4. Platini distributor tablasmdaki yerine oturtunuz ve 
. 2 adet tesbit vidas•n• tutturarak yanm s•k•hkta Sl­

kmiZ. 

5. Platin fiber takozunu distributor mili kammm tepa­
sine gelinceye kadar krank milini saat yoniine dog­
ru <;:eviriniz. 

6. Tornavidan•n ucunu platin tablasmdaki <N» ~eklin­

de yanga sokup tornavidayt diindOrerek platin <;:e­
ki<;:leri arasma 0.025 in<;: (0.64 mm) kalmhktaki sen­
tili sokarak ayarlaym•z. Ayan muteakip vidalann• iyi­
ce s• km•z ve bo~lugu tekrar kontrol ediniz ( Re­
sim 11) 

7. Meksefe kablosu ile al<;:ak gerilim kablosunu pla­
tindeki yerine sokup vidasm1 iyice s•kl'ntz. 

· 8. Makaray1 ve tevzi kapag1m yerlerine takm1z. 

· Resim 10 

Resim : 11 
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AkUmUiattir 

Tip 
Volt 
Kapasite (amp. saat) 
Asitli su yogunlugu 
Asitli su kapasitesi 

Bob in 

Tip 
Rezistan 20°C 
Birinci devre 
ikinci devre .. 
<;:rkr~ 

Distributor 

Otomatik avans 
Hareket yonii 
Tanrtma numarasr 
Tanrtma rengi 
Platin yayr esneklik derecesi 
Meksefe kapasitesi 
Platin ucu bo!?lugu 
DEWELL ar;rsr 
Ate;;leme srras; 
Yuksek gerilim kablo rezistansr 

TEKNiK OZELLiKLER 

ELEKTRiK SiSTEMi 

Kur!?un asit 
12 
20 saatte 38 
1,275 - 1 ,290 
2,5 litre 

12 volt yag h ve balans rezistanslr 

3,1 - 3,5 ohms. 
4.750 - 5.750 ohm~ , 

30 K.V. 

Bir r;ift platinli 
Agrrlrk ve vakum kontrollu 
Saat yoniinOn aksine 

C 7 AH - B 
Ye;;il 
17 - 21 oz. ( 481.9-567.0 gram} 
0.21-0.25 microfarad 
0.025 inr; (0.64 mm.) 
39-42° 
1, 2. 4 , 3 
5,000-9,000 ohms ft. 

11.41 
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ALTERNATOR 

ALTERNATORUN TEST CiHAZINDA KONTROLO 
A 

AlternatOr veriminin degerlendirilebilmesi ic;;in ak1m Ql-

ki~ testleri ile mekanik ve elektriki karakteristiklerin de 50 
kontrollan yap1imahdlr. 

1) ROTOR SARGIS! TOPLAM DIRENC TEST! 40 

Volt-ampermetre metodu ile ve yakla§lk olarak 500 
dv /dk rotor si.lratinde 67 ucu ile toprak arasmdaki di-

30 
ren~ ol~ulmelidir. 

Bu §ekilde ol~ulen direncin degeri 20°C S!Cakhkta 4,6 
±0.2-0.- om olmal1d1r. 20+-+-+-+-+1 

2) AKIM yiKI$ TESTLERl 

Test devresi bagfant1 !?emasma gore altematorii vanti 
lator ve kasnakla birlikte test cihazma baglay1p §U i~­

lemleri yapm1z: 

a) alternatorii 14 V"da 42A veya daha fazla ak1m vere­

cek ~ekilde 5000 dv/dak'da 30 dakika c;;ah~tmn. 

b) 14V"da ve c;;ah§ma slcakllgmda ak1m c;;1k1~ egrisi res­
bit edin. 

14V'da §arj ba§lang!Q siiratini tesbit ic;;in alternatoril 
c;;a11;;t1nn ve 1 ila 2 A arasmda bir ak1m degeri elde 
edinceye kadar surati ayarlaym. Bu anda (Tabla 553.01. 
Yaprak 2'deki) I anahtann1 BJ<arak yuk reostasm1 ve 
akumulihoru devreden 91kann ve si.lrati ayarlamak su­
retiyle voltaj1 14V'a getirin. 

Boylece elde edilen ak1m lfikl§ egrisi burada gosterilen 
egriye e!?it veya onun Ozerinde olmahd1r. 

3) STATOR SARGIS! FAZLARININ DIRENC TESTi 

Bu test ic;:in stator sargtsmtn faz uc;:lan redresor us;la­
nndan aynlmal!dir. Her bir faz ile y!ldtz baglant1 mer-

1000 2000 3000 4000 5000 6000 

Normal Qah:;;ma s•cakligmda ve 14 V sabit voltajda asgari 
ak1m karakteristik egrisi. 

kezi arasmdaki direnc;;, volt-ampermetre metodu ile 61-
J<Uiiir. Direny gayer kuc;;iik olacag1 is;in hassas bir am­
permetre kullan1lmalid•r. Bu direns; 20° C'de 0.11 
± 0.005 mm olmal!d1r. 

4) MEKANIK TEST 

Yeni ve s;alli?lf durumdaki f1rs;alar iizerindeki yay ba­
smcl 0,43 kg. kadar olmalid1r. 

Altematortin test cihazmda kontrolu 
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C-C KESiTi 

A-A KESiTi 
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1st artt$1 ve ak1m l;lkl$ e(Jrisinin 
tesbiti i.yin devre $emas1. 
A = 80 A ampermetre. 
B = 1 2 V akiimi.i13tiir. 
I = Anahtar. 
R = Yiikleme reostas1, 100 A kapasite, 

0,2 7 20 om arasmda degi~k.en 

diren.y. 
V = 1 5 V voltmetre. 

Komple alternator rotoru. 
1 . Kollek.tor halk.alan. 
2 . Bilyall rulman. 
3. Kutup pabu9lan. 
4 . Kasnak. taraf1 rotor mili ucu . 

Komple alternator statoru. 
1 . Stator sarg1s1 faz u.ylarr. 
2. $arj ikaz kablo ucu. 
3 . Stator sarg1s1 y1id1z baglant1 merkez i 

fi~i . 
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) 

30 31 
I 33 

1 . Somun. 

2. Somun. 

3 . Pul. 

4-5. Pozitif uc;; izolatiirleri. 

6. Pozitif diyot ta~'Y'C' plaka . 
7 . Pozitif uc;; vidas1. 

8-9. Yayl1 rondela . 

10 . Divot ucu baglantl izolat6ru. 
11 . Yayl1 rondela . 

1 2. Diyot ta~IYICI p\akan1n diyot uc;;lar~ ve 

stator faz uc;;lar1 tesbit vidas1. 

1 3 . Kontra pulu. 

14-1 5 . izolatorler. 

Diyotlar tarafl kapag1 komp\e _ 

1 . F1n;;alarla birlikte f1n;;a tutucu. 

2. $arj ikaz kablo fi~inin izolasyonlu yu­

vasL 
3 . Pozitif redres6r diyot. 

4. Diyot uc;;lann1 stator sarg1s1 faz uc;;larma 

tesbit ke\epc;;esi . 

5. Negatif redres6r diyot. 

6 . Rulman yuvas1. 

7 . Oiyotlar taraf1 kapag1. 

8. Diyot uc;lar~ ve stator faz uc;;lan bag­

lantiSinln izolatiiru. 

20 21 

36 37 

' ~ 
16. Pul. 
17 _ Somun. 

18 . $arj ikaz kab\o fi~inin izolasyonlu 

yuvas1. 

19 . Negatif diyot. 

20 . Stator. 

21 . Rotor. 

22. Kama. 

23 . Kasnak taraf1 kapag1. 

24 . Yayll rondela. 

25 . Kasnak somunu. 

26. Rulman d1~ zarf1 \astik yag kec;;esi. 

27 . Pozitif f~rc;;a. 

28. Vida. 

29 . F~rc;;a tutu cu. 

30. Yayll rondela. 

31 . Negatif f1n;:a. 

32. Diyotlar taraf1 kapag1. 

33 . Lastik bun;:. 

34 . Ulstik burc;;. 

35 . Uistik burc;;. 

33 . Somun. 

37. Baglant1 ClvataSI. 
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REDRESOR DiYOTLARININ DECISTIRILMESI 

Anzalt pozitif diyotlar ali.iminyum pliika u'erinrle yeni­
leri ile degi~nit ilemez. 
Bir veya daha 'azla pozitif diyot anza!and1gt takdirde 
diyotlarla birlikte plaka komple degi~tiri li r. 

Amah negatif diyotlar ise aiternatordeki yuvatanndan 
iftkanlarak aym i~aretli yenileri ile degi:;,;tiri!ebilir. 

Ap. 5074 el presinde negatif diyotlarm ~tkanlmast 

1. A. 76027 ztmbas•. 
2. A . 76029 mesneti. 
3. A. 76032 tablast. 

Negatif diyotlar a::?agtdaki hususlara dikkat edilerek de­

gi~tirilir: 

1) Taktlacak yeni diyot yalntz yedek pare;; a olarak kul­
lanilmak Ozere imal edilmi§ olmaildtr. Yedek diyotlar, 
uzerlerindeki tantttct i~aretten ayn olarak, giivdelerinde 
yedek parc;;a olduklannt belirten bir <<R>> harfini ta~1rlar . 

Aynca giivdenin ttrttllt yi.izeyinin c;;apt 0.5 mm stan­
card i.istO olc;;udedir. Yani c;;ap 12.73 -o- 12.80 mm. ye­
rine 13.24 -o- 13.31 mm. arasmdadtr. 

Negatif diyot yuvalannm matkapla raybalanmast 

1. A . 90340 raybast. 
2. A. 76035 aleti. 
3. 2Diyotlann yerle~tirildigi kapak. 

2) Kapak ic;;indeki anzalt diyotun c;;tl<arttlmt~ oldugu 
delik, yeni bir diyot taktlmadan evvel 13.12 -o- 13.1 E 
mm. olc;:Oye raybalanmaltdtr. 

Raybalanan bu yuvalara yeni diyotlar ancak pres ile uy­
gun bir ~eki lde yerle~tirilebilir. Diyotlann yuvalan ile 
stkt temas• yalt~ma esnastnda meydana gelen tstnma­
nm dagttJimast ve bu suretle diyotlann anzastz c;;alt~­

mas' ic;;in son derecede onemlidir. 

AP. 5074 el presfni kullanarak negatif diyotlarm yuva­
lanna yerle~tirilmesi. 

1. A . 76028 ztmbast. 
2. Diyot. 
3. A. 76031 mesneti. 
4. Alternatorun diyot ta~tytct kapagt. 

11.47 



11.48 

30 

_:r_ 
T 

I 
I 
I B 
I 
I 

--L...... 

____:c_ 
7 

I 
• • 

VOLTAJ REG0LATOR0 

Voltaj ayan (25° ± 10°C de) 

1) RegOiatorii belirtilen 9evre s1caki'SJ1nda 10 dakika 
(iah§tmn ve reosta vas1tas1 ile ak1m1 alternatoriin azami 
(ilkl!?lnln alttda birine ayarlaym. Alternator gayet alvak 
bir si.iratten derece derece arttmlarak 5000 dv / dk'ya 
vtkartllmal1d1r. 

2) Regulator ivin bu ~artlar tem in edildikten sonra al­
ternatori.i durdurup tekrar t;:ail~tlrarak a:;;ag1daki kon­
trollan yap1n1z. 

Voltaj regulatorii ve !?arj ikaz rolesi otomobii uzerin:le. 

1. $arj ikaz rolesi. 
2. Voltaj regulatoru. 

a) Regulatori.in 2 nci kademe kontrolu. 

1) Alternatorii 5000 dv/dk'da 9alt~t1r1n. 

2) Reosta vas1tas1 ile alternator aktm c;:1k1l?lnl 2-'- 12 A 
arasmda olacak ;?ekilde ayarlaym. Bu durumda voltaj 
degeri 14,2 ± 0,3 v arasmda olmahdtr. 

b) Regi.ilatoriin 1 inci kademe kontrolu. 

6nceki kontrol biter bitmez. ayni §artlan yaratarak bu 
defa reostay1 25 + 35 A ak1m elde edecek :?ekilde 
ayarlaytn. 

Bu durumda voltaj degeri 2 nci kademe voltajmdan 
0.2 + 0,7 V daha az olmaild1r. 

Voltaj regiilatoril, kapag1 91karttlmt§. 

1. Sabit platin, 1 inci kademe. 
2. Sabit platin, 2 nci kademe . 
3. Hareketli platin. 1 inci kademe. 
4. Hareketli platin kolu. 
5. Platin mesneti ayar somunu. 
6. Regulator direnci. 

Voltaj regUiatorunun test cihazmda kontrolu i9in devre 
!?emast. 

A= 80 A kapasiteli ampermetre (hassashk derecesi 
% 0,5) 

B = 12 V 40 A /saat'lik aki.imi.ilator. 

G = Alternator. 
I ± Anahtar. 

R.T. = Voltaj regi.ilati:iru. 
Rt. = 5 30 A arast reosta, 15 V'da . 
V = 20 V kadranli voltmetre (hassasilk derecesi 

% 0,5) . 
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AYARLAR (25° ± 10°C'de) 

1) Voltaj degeri '<ok yuksek. 
Bu durumda, hareketli platin kolu ile bobin ~ekirdegi 

arasmdaki aralig1, 1 inci kademe sabit pliitin kolunu ha­

fit~e egerek 0.1 -'- 0.2 mm kadar az:altm. lkinci kade­
me platinleri arasmdaki aralig• yeniden 0.45 ± 0.1 mrr'l 

ye ayarlaym. 

!'!C Z/12. B voltaj regi.ilatori.i, ayar i9in test cihazma bagll 

durumda. 

1. Voltaj reg u Ia ttirO _ 

2. Alternator. 
3. Test cihaz1 . 
4. Ampermetre. 
5. Alternator devir say act. 

6. Voltmetre. 

Bu i§lemler yap11irken 1 inci ve 2 nci kademe platinleri­
nin birbirlerine gore merkezlenme durumlannm bozul­
mamasma dikkat edilmelidir. 

• 2) Voltaj degeri s;ok di.i~iil<. 

Bu durumda ise. hareketli platin kolu ile bobin ((ekir­
degi arasmdaki ara1•9•. 1 inci kademe sabit platin ko-

Voltaj regl.ilatoru. 

1. Sabit platin, 1 inci kademe. 
2. Sabit platin, 2 nci kademe. 
3. Platin kollan ayar somunu. 
4. Yard1mc• enduktans bobini. 
5. «15'> ucu fi~ yuvast. 
5. «57» ucu fi;; yuvas•. 
7. Alan bobini. 

!unu yukan dogru hafif9e egerek 0.1 ± 0.2 mm. ka­
dar arttmn. Bu suretle degi:;;ecek olan 2 nci kademe 
platinleri arasmdaki aralig1 yeniden 0.45 ± 0.1 mm. ye 
ayarlay1n. Bu i~lemler esnasmda 1 inci ve ikinci kademe 
platinlerinin birbirlerine gore merkezlenme durumlannm 
bozulmamasma dikkat edilmelidir. 

Regulatorun ayan yap11irken, sonradan yerine takilacak 

olan kapag•n•n yaratacag1 manyetik tesir yOzunden do­
gcak voltaj fark1 da dikkate almmalidJr. 

Bu sebeple. ayar i~lemleri tamamland•ktan sonra ka­
pak tak•h durumda regiilatoru 10dakika kadar <:<ali~tmp 
yeniden ayar degerlerine uygunlugunu kontrol ediniz. 
Eger ;_;artlar ger<:<ekle;imemi;:; ise istenen degerleri te­
min edecek :;;ekilde ayar i;ilemlerini tekrarlaym1z. 
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~ARJ iKAZ ROLESi 

:;;arj ikaz roles i iginde bir duyarsrz.ltk direnci b ulundugu 
i9in, alternator ~arj sistemindeki bir anzay1 bildiren k1r- , 
mJZJ ikaz lambas1, ancak kontak anahtan kapah duruma 
getirilip motor durdurulduktan ve tekrar yevrilerek a«J ­
hp motor gaiJ;:>tJnld•ktan soma yanmaga devam eder. 
~arj ikaz .riilesinin kontrolu igin degerler teknik deger­
ler tablosunda giisterilmi~tir. 

~arj ikaz riilesi, kapag1 I(JkartilmJ§ durumda. 

1. Sabit pl1hin. 
2. Hareketli platin. 
3. Alan bobini. 
4. «87» ucu fi~i. 
5. «30/51» ucu fi~i. 

6. «85» ucu fi~i. 

7. «86» ucu fi~i. 

8. Duyars1zhk direnci. 
9. Platin kolu. 

10. Pliitin kol yay1. 

AKOMOLATOR 

AkOmOiiitorun ~arj durumu elektrolitin iizgul a('wllgmm 

iilc;lllmesi ile belli olur. 

A~agrdaki tabloda gosterilen degerler 15°C itrin veril­
mi§tir. 

Bome derecesi Ozglli agrrlik A ku §arj derecesi 

32 1,28 % 100 

29 1,25 % 75 

26 1,22 % 50 

23 1,19 % 25 

20 1,16 bolla yakrn 

15 1 '11 tamamen bo~ 

NOT: AkOmOlatiirlin pozitif kablo ba~m• siikme veya 
takma i;;leminden once negatif kablo ba~rnrn (;;a­
se kablosunun) sokulmO§ olmasma dikkat edil· 
melidir. 

AkOmlilatiir ;;arj durumunun A. 95852 dansimet­
resi ile kontrolu. 



STOP VE ISARET LAMBAS! 
(ON ve ARKA) 

(1 / 1970 ila 4/1972 tarihine kadar kullanilan) 

Sokulmesi : 

1. Bagaj kapag1n1 ar;m1z. 

2. Lambay1 otomobil gbvdesine tesbit eden 4 adet 
somunu sokerek lambanm komplesini yerinden 1(1-
kannlz. 

3. Lamba camm1 lamba govdesine tesbit eden 1 adet 
somunu sbkerek lamba cam1n1 reflckti:ir ile beraber 

d1~an <;:• kann1z. 

4. Lamba ampullerini saat yonunden aksine r;evirerek 

yerinden <;:1kann1z . 

11.53 

Tak•lmas1: 

5. Sokmede takip edilen i:;demleri tersinden takip ede­
rek takm1z. 

Stop ve i~aret lambalan 1/ 1971 tarihinden itibaren 
imal edilen otosan 500 Jerde kullanilan 

Soki.ilmesi: 

1. Arka stop ve i!?aret lambasmm komplesini tesbit 
eden 2 adet somunu sokunuz. 

2. Kable ur;lanm yekerek g•kann1z ve lambanm kom ­
plesini d1~an al 1mz. 

3. Lamba cam1n1 lamba govdesine tesbit eden 4 
adet civatay• sokerek lamba camm1 tablasmdan 
ay1r1n1z. 

Takma : 

4. Sokmede takip edilen i~lemi tersinden uyguhyarak 

takm1z. 
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BOYOK FAR 

(12/1966 dan 4/ 1972)e kadar imal edilen Anadollarda) 

Sokiilmesi : 
1. Dt~ nikelajil <;:en;:eveyi, tesbit edilen vidayt sokup 

<;:er<;:eveyi yukanya kaldtrarak <;:tkartmtz. 

2. Far camt ve reflektorunu ayar tasma tesbit eden 
<;:er<;:evenin 3 adet vidasmt sokup dt!,>art allntz. 

3. Far ampulunu saat yonunun aksine <;:evirip <;: tkar­
tmtz. 

4. Fark ampuli.inun duyunu yekerek c;tkarttntz. 

5. Far tastnt c;amurluga tespit eden vidasmt stikup 

<;:tkarttntz. 

6. Yukandaki i~lemleri tersinden uyguhyarak taktntz. 

STOP VE i~ARET LAMBALARI 

(12/1966 dan 1/ 1970 t arihine kadar kullantlan i;;aret 
lambalan) 

Soki.ilmesi 

1. Lamba cammt lamba govdesine tespit eden iki vi ­
dayt stikup <;:tkanntz. 

2. Ampulu saat yoni.inOn aksine c;evirerek c;tkanmz. 

3. Lamba kablolannt fi~lerinden aytrtn tz. 

4 . Govdeyi karosere tespit eden somunlan sokup dJ­

~an ahmz. 

NOT : On lambalarm somunlann1 tin c;amurluk ic;le­
rinden arka lambanm somunlannt bagaj uapa­
gmt a<;:arak ic; tarafmdan soki.inuz . 

Takma : 
5. Yukamfaki i~lemleri tersinden ba~hyarak takm1z. 
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BOYOK FAR 

4/1972 den sonra imal edilen Anadollarda kullan•lan 

StikUimesi : 

1. On panjurun vidalanm sokerek pancuru d•:;;an ali­

n•z. 

2. Burun panelini giivdeye tesbit eden kelebek so­
munlan siikerek burun panellerini dl§an alimz. 

3. Onsinyal lamba kablosu kOt;Ok lamba duyusunu ve 

far ampOIOnOn fi~lerini 9ekerek g1kannrz. 

4. On sinyal camm1 tablaya tesbit eden 2 Adet 
civate.Y' sokiip cam• ve contay1 tabladan aymn1z. 

5. On sinyal ampuiOnu saat yiinunon aksine t;evirerek 
yerinden sokunOz. 

6. Far camm1 tesbit eden c;:en;:evenin 3 adet vidasm• 
sokerek tabladan aymnJz. 

7. Far ampuliinii far tas1ndan sekmanm1 el ile bastt­
np dJ§a dogru ac;:m•z ve ampuiO dqian al•mz. 

11.55 

Tak1lmast : 

8. Sokmede kullandan i§lemi tersinden takip ederek 
takm1z. 

Arl<a i?aret lambalan 

4/ 1972 den sonra kullanllan Anadollarda 

SokUimesi: 

1. Bagaj kapagm1 ac;:1mz. 

2. Lamba govdesini karosere baglayan somunlan sii­
k.iinOz. 

3. Lamba govdesi Ozerinden kablo ut;lanm 9ekenik l(J­

kanntz ve lambay1 komple dt~an alin1z. 

4. Lamba camm1 lamba govdesine tesbit eden civa­
talan sokerek cam1 lamba govdesinden aymntz. 

5. Ampulleri saat yonOnun aksine c;:evirerek yerinden 
siikiini.iz. 

Tak1lmasr 

6. Siikmede uygulanan i~lemi tersinden takip ederek 
takm1z. 
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B0Y0K FAR (STC 16 i9in) 

Soki.ilmesi: 

1. Far yen;:eves i tesbit vidalanno si:ikerek yeryeveyi 

do~aro alonoz. 

2. Far tasmo tesbit eden 4 adet vidayo sokerek gov­
deden ayoronoz. 

4. Far camo tesbit civatasono sokerek tasondan ayon 

noz. 

5. Far ampuiUnnu segmanono el ile bir miktar bastonp 

do~a dogru agonoz ve ampulu c;;okannoz. 

6. KU\(Ok lamba duyunu yekerek r<•kannoz. 

Tak1lmast : 

7. Sokmede takip edilen i~lemi tersinden uygulo­
yarak takonoz. 

i~aret lambaso (STC 16 iyin on) 

SokUimesi: 

1. Lambanon camono govdeye tesbit eden di:irt adet 
tesbit vidasono sokerek camo aymn1z. 

11.57 

2. Ampulii saar yonOnOn aksine ~evirerek ~1kannoz. 

3. l~aret lambasmm duyu kosm1n1 (gi:ivdesini) perc;;in 

veya vidalanno ac;;arak govdeden aymnoz. 

Tak•lmas1: 

4. Sokmede takip edilen i~lem sorasonon aksine uygu­
loyarak takonoz. 

ARKA i~ARET LAMBASI (STC 16) 

Sokulmesi: 

1. Bagaj kapagono ac;;onoz. 

2. Lamba govdesini govdeye tesbit eden somunlaro so­
kerek govdeden ayoronoz. 

3. Kablolaron fi~lerini <;:ekerek birbirinden ayonnoz. 

4. Cam1 lamba gi:ivdesinden vidason1 sokerek aymn1z. 

5. Ampuli.i saat yonOnUn aksine 9evirerek sokOnOz. 

Takolmas1: 

6. Sokmede takip edilen i~lemi tersinden uyguloyarak 

takonoz. 
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BOYOK FAR 
10/1973 tarihinden itibaren SV 1600 Anadollarda kul­

lanllan. 

SokUimesi: 

1. Far muhafaza ve burun panelinin vidalann1 sokerek 

ay1nn1z. 

2. 6n sinyal lamba kablosunu kuc;:uk lamba duyusu­
nu ve far ampuiUnun fi:;;lerini gekerek ((lkannlz. 

3. On sinyal cam1n1 tablaya tesbit eden 2 adet civa. 

tay1 sokup cam1 ve contay' tabladan ay1nmz. 

4. On sinyal ampulunu saat yoni.inun aksine gevirerek 
yerinden sokunuz. 

5. Far camm1 tesbit eden gergevenin 3 adet vidasm1 

sokerek tabladan aymnlz. 

6 . Far ampOIOnO far tasmdan segmamn1 el ile bir 

miktar bastmp d1~a dogru ag1mz ve ampuli.i d1:;;an 

ahnrz. 

TakiimasJ 

7. Sokmede takip edilen i:;;lemi tersinden uygul1yarak 

takm1z. 

i§aret lambas1 10/1973 tarihinden itibaren kullamlan 

SV 1600 Anadoi 

SokOimesi 

1. Bagaj kapJSinl agm1z. 

2. Lamba camm1 tesbit eden koruyucunun 3 adet vl­
dasml sokerek cam1 beraber d1~anya alm1z. 

11.59 

3. Lamba duyulann1 tesbit eden 3 adet viday1 sokerek 

komple d1~an alinlz. 

4. Kablo uglann1 c;:ekerek duyulanndan aymn1z. 

5. AmpOIIeri saat yonOnun aksine c;evirerek d1~an 

c;1kann1z. 

Takma 

6. Sokmede takip edilen i§lemi tersinden uygullyarak 
takm1z. 
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It;; AYDINLATMA LAMBA 

(ANADOL A 1-A 2 ve otosan 500) 

On camm ust orta k1smmda govdeye 2 vida ile tespit 
edilmi~tir. i9inde bir adet soket ampul vard1r. 
Lamba cam1 ~effaf naylondan imal edilmi~tir ve uze­
rindeki tlrnaklar vas1tas1 ile i~ lamba tablasma tuttu- . 
rulur. 12/1966 dan 4/1972 ye kadar olan Anadol\arda 
ve 1/1971 tarihinden itibaren imal edi!en otosan 500 

Anadol 2 ve kap1 12/ 66/72/4/0tosan pick-up 1/71-

5 

pikaplarda kap1lar kapah durumda iken camm1 el ile 
ust k1smmdan basnnp t;:ekmek sureti ile lambanm 
aydmtat1lmas1 mumkundur. (Resim 1) 

4)1972 tarihinden itibaren imal edilen Anadollarda kap l­
lar kapall durumda iken lambanm aydmlat1lm as1 uze­
rind eki dOgmeyi saga sola 9evirmekle mOmkundlir. 
(Resim 2) Her kap1 diregine bagli olan kap1 otomatik­
leri vas1tas1 ile kapilar at;1hnca it; lamba aydmlan1r. 
Kapilar kapamnca it; lambalar saner. 

Anadol 2 ve 4 kap1 12/66/72/4/ 
Otosan Pick-up 1/71/-

Resim: 1 



1. 

1<;: AYDINLATMA LAMBASI SV 1600 

SV 1600 Onitelerinde kullamlan ic;: aydmlatma lambas1 
once arka koltuk hizas1ndaki tavan ku~aklan uzerine 

iki~er adet vida ile tespit edilmi;;tir ve ic;:inde soket 
ampul vard1r. Lamba cam1 !?effaf naylondan imal edil­
mi~tir. Ve 1S1ya kar;.;1 mukavimdir. 

Camm ortas1ndan c;:•kan dugmeyi saga sola yevirmek 

sureti ile Jambay1 aydmlatmak mumkundur. 

Her kap1 ic;:in kap1 direklerine bagli clan kap1 otomatik­
leri vas1tas1 ile kapdar ac;:dmca ic;: lamba aydmlan•r. 

Kapdar kapanmca ic;: lambalar saner (bak resim 3) . 
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Resim: 2 

Resim: 3 
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ic; AYDINLATMA LAMBASI (STC 16) 

Koltuklann arka ktsmt hizastnda ve tavana iki vida ile 

tesbit edilmi§tir, ve ir;inde soket ampul vardtr. Lamba 

camt lieffaf naylondan yapilrnl§ttr, 

Gosterge panelindeki bir dligmeyi agrp kapamak sure­

ti ile; kaptlar kapal1 oldugu halde igeriyi bu lambalar va· 

s1tas1 ile aydtnlatmak mUmkundUr. 

Kaptlar a~;:tldtgtnda kapt direklerine baglt alan kapt oto­
matigi vasttast ile otomobilin i<;i aydtnlantr. ve kaptlar 
kapattldrgrnda otomobilin ic;:i saner. 

PLAKA LAMBALARI 

(Anadol A 1, A 2, STC 16 SV 1600) 

Anadol A 1, A 2, de plaka lambalan plaka yennm 
list ktsmma ve iki ba§tna iki§er adet sac vidasr ile 
tespit edilmi;~. 

STC 16, SV 1600 de plaka lambast plaka yennm iki 
ba§ ktsmrna ve lambanrn aydtnlattct yuzeyi plakanrn orta 

yatay eksenine bakacak ;~ekilde iki vida ile tespit ecjil• 
mi;?tir. 

Stiki.ilmesi: 

1. iki adet sac vidayt tornavida ile sokerek plaka lam­
basmt komple dt§an c;:ekiniz. 

2. Kablo uc;:lannr ~;:ekerek birbirlerinde aytrtntz. 

3. Lamba camtnt lastik govdedeki yuvastndan <;rkanntz. 

4. AmpuiU duyusundan saat yonunun aksine dondu­

rerek c;:rkanntz. 

Takma 

5. Sokmede takip edilen i§lemi tersinden uyguhyarak 

taktntz. 

PLAKA LAMBASI (OTOSAN 500) 

Otosan 500 pikaplarda ;~ase arka traversi uzerine ilave 

bir braket ile baglanrnt§ttr. Ve plakanrn Ust orta ktsrnt· 
na gelecek ;~ekilde bir adet lamba plakayt aydmlatmak­

tadrr. 

Soki.ilmesi: 

1. Lambanrn komplesini baglryan iki adet vidayt so­

kunuz. 



2. Lamban1n komplesini d1i?an yekiniz ve kablo u~rla· 

nn1 birbirinden aymn1z. 

3. Lamba camm1; lamba govdesine baglayan iki adet · 
viday1 sokunGz. 

4. Lamba cam1 koruyucu camm1 contaSJni tabla­
dan aymmz_-

11.65 

5. Lamba duyunu saat yonunun aksine dondurerek 
yerinden <;(I kan mz. 

Sokme : 

6_ Sokmede takip edilen i~lemi tersinden uygul1yarak 

takm1z. 
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FAR AYARI 

1. Duzgun sanhh lo!? bir yerde vas1tay1 , ekseni kar~l­

smdaki duvara dik gelecek ~ekilde far - duvar aras1 
3 m. oluncaya kadar yana:?tmmz. 

2. Vas1tanm far merkezlerinin yere alan yiiksekligini 
(H) ve iki far eksen arasm1 (L) 6I90nuz (her ara­

bada degi§ebilir) ve a§ag1daki krokiyi duvara c;;iziniz. 

3. Uzun farlan yakm1z. ll?lk huzmelerinin merkezleri, 
krokide gosterilen dairelerin merkezleri ile c;;akJ§a­
cak §ekilde ayar ediniz. 

L 

VASITANIN 
EKSENI 

YER 

H 
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Kablo No. Kablo No. 

S1ra No. ve renkleri S1ra No. ve renkleri 

1-3 55 

2 4 56 2-0 

3 1-0 57 5 
4 6 58 Otomatik anahtar (Stop) 

5 9 59 4 
6 2-1 60 

7 2-0 61 

8 62 

9 2-0 63 

10 Anahtar (I~ Tavan Uimba) (sag) 64 

11 65 ikaz Lambas1 (Uzak Farlar) I 

12 2-0 65/A 7 

13 1 65/B 8 

14 2-1 66 5 
15 Lamb a (ig Tavan) 67 Stablazator 

16 4 68 Kilometre saati 

17 6 69 MA. 

18 1-0 70 Ulmba (Tabla aydmlatmas1) 
19 Doni.i~ i~areti Lam bas• (Arka sag) 70/A 6 

20 71 1-3 

21 72 MO. 

22 Lamba (Stop ve Ki.i9i.ikler) Arka Sag 73 MA. 

23 6 74 Gostergeler kutusu 

24 1 75 1-4 

25 6-1 76 Ulmba (Tabla aydtnlatiCISI) 

26 6-1 76/A 6 

27 Uimba (Stop ve Ki.i9ukler) Arka Sol 77 ikaz Uimbas• (Yag) 
28 77/A 2 

29 77/B 1-5 

\. 30 77/C 2 
I. 31 1-0- 77/D 1-6 

c 32 4 78 Anahtar (Ki.igi.ik ve Biiyi.ik Farlar) 
33 6 79 3 

{ . 34 80 6 
i 35 9amand1ra I (Benzin Gostergesi) 81 6 

36 82 1-8 

37 1-3 83 Anahtar Cam Silgi Motorunun 

38 1 84 
39 Kombine Anahtar (Korna, Krsa ve 85 1-9 

Uzak Far ve doni.i~ Sinyali) 86 6 

40 KA-YE 86/A 6 

41 MO-Si 87 5 

42 YE-Ki 88 1-7 

43 YE-BE 89 Anahtar (Kalorifer Motoru) 

44 BE 90 6 
45 MA 91 6-2 

46 MA-Kl 92 2-2 
47 Si 93 1-6 
48 MA-BE 94 7 

49 Kilit {Kontak ve Mar~) Komple 95 1 
. 50 6 96 Konjektor 

51 3 97 Flas1r (Komple) 
52 5 98 Saket (Flas1r) 
53 2-2 98/A · 2-1 

54 Anahtar (i~ Lamba) Komple 
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Kablo No. 

S1ra No. 'l(e renkleri 

98/B 5 
98/C 7 

99 5 

99/A 5 

99/B 5 
100 2 
100/A 5 

101 6 

101/A 
102 
103 2-1 

103/A 
104 
105 
106 
107 
108 2 
109 3 

110 1 
111 
112 
112/A 1-9 

112/B 
112/C 1-8 

112/D 5 

113 
114 1-7 

115 
116 
117 2-2 
118 7 
119 
120 
121 1-4 

122 
123 1-0 
124 

125 
126 
127 2 
128 6 

129 4 

130 
131 
132 
132/A 
133 2-1 

133/A 2-1 
134 1-1 

134/A 1 1 

135 
136 
137 1-5 

Kablo ucu (di§i) 
Sigortalar tablosu 

Kablo ucu (Di~i) 

Ulstik takoz 
Kablo ba~1 (Akiimulator) 
Kablo ucu (delikli) · 

Mar§ otomatigi (76711) 

Motor {Cam silecekleri) 
Soket (Cam si\ecekleri motonl) 

Kalorifer 
(;larj dinamo 

Mar~ motor() 
Mar§' tablosu 

Otomatik anahtar (mayi lSI) 

La mba clonus; iliareti 

Buyu k far (sol) 

Korna (yiiksek sesli) 
Korna (A\~ak sesli) 

Kablo ucu (di~ i ) 

U'lstik takoz 

Kablo No. 
S1ra No. ve renkleri 

138 Otomatik anahtar (yag tazyik i) 

139 
139/A 
140 
141 
142 
143 
143/A 
143/B 
143/C 
144 
144/A 
145 
146 
147 
148 
149 

2 
2 
2 
2 

150 1-0 

Buji (Motor) 

Bobin (Distributor) 
Balast (Rezistansh) 
Mar$ kab\osu 
Kablo ba~1 
Akiimulator 
Uimba (Diinii§ i~areti) on sag 

151 Buyiik far (sag) 
152 Distributor 

Renklerin Anahtan 
(BE-Beyaz) 
(KA-Kahverengi) (KI-K•rm1z1) (MA-Mavi) 
(MO-Mor) (Si-Siyah) (YE-Ye~il) 
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