
. 
I 

l 

'· 

DiREKSiYON SiSTEMi 

DiREKSiYON KUTUSU 
RODLAR VE PEDALLAR 
ON DOZEN 

KISIM .4 



4.1 

Direksiyon (TOAILU 115193 seri nu~l• Anadol'lardan 

itibaren} 

Bu seri Unitelerden itibaren lcullamlan direksiyon sis· 

temi rack and pinion 'dur. Otomobilin §asesi iizerine 

2 adet ozel kelepl(e ile baglantr. Kelepl(elerin il(indeki 
lastikler; sistemi ~ase Uzerinde elastiki bir baglantt sag­

Jar. 

OZELLiKLERi : 

1. Daha basit b ir sistem oldugundan daha dayantkh 

ve anza ihtimali azdtr. 
2. Yumu~ak direksiyon. 
3. Arac;: suspansiyonunun direksiyona daha az tesm. 
4. Yol darbeleri direksiyona ancak s1mrh olc;:iilerde ile­

tilir. Hafif darbeler direksiyona I(Ok az, agtr darbeler 
ise ( aract kullanan taraftndan hissedilmesi gereken) 

daha bariz bir ~ekilde direksiyon sistemine aktanhr. 
5. Simit ile tekerlekler arasmda basit bir kavrama ile 

elastikiyet saglanmasmt miimkun k1lar. 
6. YOksek htzlarda aracm istikametinin muhafazasmt 

saglar. 

DIREKSIYON Mill 

SokUimesi : 

1. Direksiyon simidi amblemini sokiinuz. 
2. Direksiyon simidini mile baglayan somunu lokma 

ile sokUniiz. 
3. Direksiyon simidini t,;tkartmtz. 
4. Sinyal anahtan alt kapagmdaki 5 vidayt gev§etmtz 

ve kapag1 c;:tkartmtz. Sinyal anahtan iist kapagmr 

panele baglayan 2 vidayt gev~etiniz ve kapag1 t,;t· 

kartmtz. 
5. Direksiyon mili ve esnek mafsal iizerine bir «;izgi 

c;:iziniz. Mili esnek mafsala tutturan somun, pul ve 

civatayt gev:;;etiniz. Mili arabantn it,;ine dogru c;:ekip 
c;:tkartmtz. Bu i~lemi yaparken direksiyon borusu 

ic;:indeki plastik bur~tlan yerinden l(tkartmamaya dik­

kat ediniz. 

Ta!Qimas1: 

1. Direksiyon milini yerine takarken , direksiyon bo­
rusu i~tindeki plastik bun;:lan yerinden l(tkartma­
maya dikkat ediniz. 

2. Milin kamalt ucunu. esnek mafsala takmtz . Sbk­
meden evvel «;izilen <;:izginin kar§tlamasma dikkat 

ediniz. 
3. Esnek mafsala civata, pul ve somunu taktn tz gev­

!,iek btrakmtz. 
4. Sinyal kamm• mile takarken tekerleklerin dOz ve 

kamm bo§ durumda olmasma dikkat ediniz. 
5. Esnek mafsaldaki civata, pul ve somunu stktmz. 

6. Sinyal anahtan list kapagtnt panele iki vida ile 
tutturunuz. 

7. Sinyal anahtan alt kapagmt be~ vida ile tutturunuz. 
8. Naylon burcu sinyal anahtar kapagmdaki yerine 

takm1z. 
9. Tekerlekler dUz durumdayken direksiyon simidini 

takm1z. Direksiyon simidi kollanntn yatay durumda 
olmalarma dikkat ediniz. 

10. Direksiyon simidini mile baglayan pulu . somunu 
takmtz ve s1k1ntz. 

11. Amblemi yerine tak1n1z. 



OiREKSiYOI'Ii UNiTESi (RACK AND PINION) 

:;>asiden soku!mesi : 

1. Arabanm on tarafml k(iko ile kaldir!OIZ, altma takoz 

koyunuz ve tekerlekleri sokunuz. 
2. Esnek mafsahn alt ve list civata, pul ve somunlanm 

sokunuz. 
3. Rot ba~m1 tutan kilitli somun soklinuz, rot milini 

deve boynundan aymn•z. 
4. Direksiyon sistemini ~a;;eye baglayan «U>> civatalan­

nm somunlann1 sokliniiz. Sistemi komple olarak ileri 
dogru t;:ekip pinion milini esnek mafsaldan aymn•z ve 
9amurluk bo§lugundan 9ekerek t;:JkarttniZ. 

SokGlmesi : ( Resim 1) 

1. 27 ve 37 No. lu kelepl(eleri gev§eterek korlikleri rot 

ba§lanna dogru s•ymn1z. 
2. 21 No.lu kontra somunlannt gev~etiniz, 23 No.lu 

emniyet sacm• ay1n1z ve 22 No.lu zivanah somun­
lan gev;;etiniz.. Rot milini kremayerden aymn•z. 

3. 24 No.lu yay1 kremayerin iki ucundan da t;:•kann•z. 
4. 22 No.lu zivanah somunlan, 23 No.lu emniyet sac­

lannl, 36 No.lu §imleri ve 25 No.lu bask1 kapak­
lannl 91kann1z. 

5. 30 No.lu kontra somunlanm gev~etiniz ve 32 No.lu 

rot ba;;lann1, 26 No.lu rot milinden sokunuz. 
6. 26 No.lu rot milinden 30 No.lu kontra somunu 

31 No.lu kelepl(eyi, 29 No.lu lastik korligii ve 
28 No.lu kapak somunu 91kanmz. 

7. 21 No.lu kontra somunlann1, 20 No.lu kremayer 

di§lisinden 91kanmz. 
8. 11 No.lu tapayt (kapagt) sokuniiz. 9 No.lu ;;imleri. 

12 No.!u yay1 ve 13 No.lu bask1 yasttQIOI yuvadan 

t;:1kar1mz. 
9. 1 No'lu segmam sokiinuz ve 33 No'lu pinion mi­

lini komple olarak yuvadan l(lkannJz. 

10. 3 No.lu pim yliksiiglinli. 4 No.lu §imleri, 5 No.lu 
burcu ve 6 No.lu baskt rondelastm 33 No.lu pinion 

milinde (:lkanmz. 
11. 3 No.lu pim· yuksugii i9indeki lastik ke9eyi a~m-

ma miktanm gormek i9in y1kann1z. · 
12. 20 No.lu kremayer di;;lisini, 19 No.lu kremayer bo-

rusundan ~ekerek t;Ikann•z. 34 1\lo'lu bask• ronde­
las•!" ve 35 No.lu burcu p inion mili yuvastndan 
g1kann•z. 

KONTROt : 

Biitiin par9alan iyice temizledikten sonra a§lnma yo­
nunden inceleyiniz. Degi§mesi icap eden parc;;alar var­

sa degi;;tiriniz. 

Gerekiyorsa kremayer borusu ucundaki eski burcu «_;:1-

kartlnlz ve yenisini takm1z. 

TAKILMASI: 

35 No.lu burcu ve 34 No.lu bask1 rondelasm1 pinion 
mili yuvasma yerle§tiriniz. 20 No.lu kremayer di~lisini 

yerine surlinuz (takmtz) . 

Pinion mili bo~lugunu a;;ag1da gosterildigi gibi ayarla­
ym•z: 

1. 33 No.lu pm10n miline, 6 No.lu bask1 rondelas1n1, 
5 No.lu burcu, 3 No.lu pim yiiksOgiinli takm1z. Pi­
nion mili yuvasma oturtunuz ve 1 No.lu segman ile 
tutturunuz. 

2. 19 No.lu kremayer borusu lizerine $ekil 8'de gorlil· 
dOgu gibi bir komparator monte ediniz. Pinion mi­
lini yuvaya dogru iyice itiniz ve komparatorii sJflr­
laym•z. Pinion milini yukan dogru 9ekiniz, segmana 

dayand1g1 noktada, komparatorden bo§luk degeri­

ni bulonuz. 1 No.lu segman1 91kartm1Z ve pinion mi­
lini komple olarak tekrar 91kartm1Z. 3 No.lu pim 
yuksugii it;:indeki lastik yag kec;;esini gerekiyorsa de­
gi§tiriniz. 

3. 0.002" (0.050 mm) bo§luk verecek ;;ekilde §im 
kombinasyonu haz1rlaym1z. KullanJiacak olan ~imle­

rin kahnhklan 0.004" (0.010 mm) ve 0.010" (0.254 
mm) olmak iizere iki tiptir. 

4. Pinion miline, gereken ;;im miktann1 montaj stras• ­

na gore taktmz. Bu defa 2 No.lu pimi de yerine tak­
tlktan sonra 1 No.lu segman ile sistemi sabitle11-
tiriniz. 

4.2 
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1 Segman 

2 Pim 

3 Pim yiiksiigii 

4 ~im 

5 Bun;: 

28 

31 

26 

~7 
29 

6 .Saskl rondelasl 

7 ·u· civatalan 

8 Lastik takozlar 

9 ~im 

10 Gres tapasl 

11 Tapa ( kapak) 

12 Yay 

13 Bask• yast1g1 

14 Rot ba§• 

15 Lastik koruk 

Resim: 1 

20 

4.3 

15 

E240 

16 Merkezleme S8Ci 

17 Kilitli somun 

18 Ronde Ia 

19 Kremayer b orusu 

20 Kremayer di~lisi 

21 Kilitli somun 

22 Z•vanah somun 

23 Emniyet :;acl 

24 Yay 

25 Bask1 kapag1 

26 Rot mili 

27 Tel kelept;e 

28 Kapak somunu 

29 U1sti k kori.i k 

30 Kontra so munu 

31 Kelep<;:e 

32 Rot ba;;1 

33 Pinion mili 

34 Bask• ronde! . as1 

35 Yatak (Burt;) 

36 :;iim 

37 Kelepc;:e 



4.4 

PINION Mili BASKI YASTIGI AYAEU: 

1. 11 No.lu tapa ile 13 No.lu bask1 yastJQtnl yerine 

taktntz ve kremayer di~lisinde bo~luk kalmaytncaya 
kadar s1ktn1z. 11 No.lu tapa ile 19 No.lu kremayer 

di~li govdesi arasmda kalan aral1gJ (Resim: 2) de 
goriildugu gibi senti! ile olt;:Onuz. Tapa ve baskt 
yast1g1m sokiinuz. 

2. 11 No.lu tapa ile kremayer di~li govdesi arastndaki 
oi~Oyil ~imler vasttas t ile temin ediniz. Buldugunuz 
ol~uye 0.004" {0.1 mm) ~im ilave ediniz. Nominal 

bo~luk bu ~ekilde saglanmt~ olur. {Resim: 3) 

3. Oniteye gres basm ve 13 No.lu bask• yasttgtnr, ara­
pulunu, 12 No.lu yay1, 9 No.lu ~imlerj ve 11 No.lu 
kapagt (tapayr) yerine tal<rn1z ve srkrn1z. 

4. Onite dogru ayarhmmi§Sa, pinion miline 203 mm 
mesafede a;;tlan 900 gr (2 lb) agtrhk, pinion milini 
dondurecektir. Tel<rar ayar etmek gerekiyorsa §im 
miktannt artttrmak veya azaltmak suretiyle isteni­

len duruma getiriniz. 

IC TOPUZLU MAFSAl 

Tak1lmast ve Ayarlanmas1 : 

28 No.lu kapak somununu, 26 No.lu rod mili iizerine 
tai<Jntz. 25 No.lu bask1 kapagrn1, 23 No.lu emniyet sa­
emf ve 22 No.lu zivanah somunu yerine s1rasma gore 

monte. ediniz ve s1ktn1Z. (Resim: 4) 
$ekil 10'da giirGidiigG gibi, parc;ayt pleyt Gzerinde dik 
olarak yerhi§tiriniz. Rod miline yukandan bastlnmz ve 
komparatoru stftrlayrn1z. Rod milini yukan dogru ~eki­
niz ve bo~lugu olc;Gnuz. Bulunan degerden 0.002" (.50 
mm) eksik olmak iizere bir ~im grubu te~kil ediniz. 

Misal: Bulunan bo~luk 0.012" 
Haztrlanacak ~im grubu kalrnhgt 0.010" 
Kalan bo~luk 0.002' ' 

Haztrlanan ~im grubu 25 No.lu bask! kapag1 He 22 No.lu 
zivanah somun arasma koyup stktnlz. 

Resim: 2 

Resim: 3 

Resim: 4 



MOHiM 

Topuzlu maf:>Cll bu ayardan :;onra rahatl('a donebilmeli­
dir. Eger s1k1§1khk hasll oluyorsa ;?im adedini arttlflntz. 

Gereken ayar elde edildigi zaman 23 No.lu emniyet 
sacm1 bir taraf1 zivanah somuna ve bir tarah kapak 
somununa gelmek iizere biikiiniiz. Diger taraf1 da ayn1 
{:ekilde ayarlay1p monte ediniz. 21 No.lu kontra somu· 
nunu kremayer di~lisine takarken di~ yekilmemi~ ta­
rafmm pinion mili istikametine dogru olmasma dikkat 
ediniz. Rod mili komplesini kremayer di;?lisi uzerine 
takm1z ve kontra somunu ile s1k1n1z. 

KREMAYER Di~Lisi HAREKETiNiN OL~OLMESi: 

Kremayeri bir tarafa dogru sonuna kadar 9eviriniz ve 
;>ekil 11'de g6riildiigii gibi A ve B noktala·1 arastndaki 

mesafeyi ol!fliniiz. 6.12"-155.4 mm. (Resim: 5) 

Lastik k6ri.ikleri ve kelepgelerini takm1z. Rod miline 
kontra somunlannt ve rod ba~Jann1 monte ediniz. 

ONiTENIN ARABAYA TAKilMASI: 

Direksiyon sisteminin gereken butiin degerleri sag!ad1· 
§1 kontrol edildikten sonra, tam tur 9evrildiginde, pi-

f--6_,_'t-:----t.8 
(15.5 ,.f)mm 

Resim: 5 

nion milinin kat;: defa d6ndiigun(i saymrz ve yansl ka­
dar geriye ~tevirerek sistemi ortalaym1z. 

Direksiyon unitesini gamurluk bo~lugundan it;:eri ltiOIZ. 
Esnek mafsah pinion miline, lastik takozlar1 «Un civa­
talanm ;;imleri ve merkezleme saclanm s1rasma gore 
monte ediniz. Rod ba;?larml deve boynuna takm1z ve 
s1k1niZ. Esnek mafsalm somun ve civatalar1n1 s1km1z. 

Lastikleri takm1z, takozlan arabanm altmdan ahp, kri­
koyu indiriniz ve rot ayan yap1n1z. 

DiREKSiYON TEKNiK OZELLiKLERi · 

ANADOL ANADOL ANA DOL OTOSAN BOCEK 

A1 - A2 SV 1600 STC 16 500 PiKAP 

TIP I RACK AND PINION RACK ANb PINION RACK AND PiNION RACK AND PINION RACK AND PiNION 

DIREKSIYON ORANI 18.85:1 16.2:1 16.2:1 18.85:1 16.2:1 

DIREKSIYON SIMIDI 
3.34 3.9 3.34 TUR ADEOI 3.9 3.34 

KAMBER 0° ±30~ 0°±30' oo±30' 0°±30' 0 "±30" 

KASTOR 4°±30" 4° ± 30' 4°±30' 4°±30' 4"±30' 

KING-PIN 9°±30' 9°±30" 9°±30' 9°±30' 9"±30' 

TOE-IN 0-±1.5mm 0 - 1.5mm 0-±1.5mm 0-1.5mm 0-1.5mm 

DONO~ DAIRESI CAPI 
9.6 m 9.6m 9.2m 9.6m 4.35 {LAST.iK EKSENINDEN) 

DONO::,; DAiRESI CAPI 
10.7m DUVARDAN DUVARA 10.7m 9.8 m 10.7m 8.7 

4.5 



4.6 

DiREKSiYON 

TOAILU 115193 
SERI NUMARAll ANADOLLARA 

KADAR 

Direksiyon Kutusu, Rodlar ve Peclallar On Di.izen 

Direksiyon nihayetsiz di~li mili ve bilyal1 somun tipin­
dedir. Sekt6r miline hareketli bilyah somun intikal etti­
rir. Direksiyon otomobilin ~asesine 3 civata ile baglan1r 
(Resim 1 ). Milin boru k1sm, ~ofor mahallinde pedal 
sehpasma bagl1 ayar edilebilen sac plakanm ortasmda­
ki lastik bilezige gec;er, 

SOKOLMESI 
Tak1m 
(CP 3045) 
(P 3041) 

1. Direksiyon simidini mile baglayan somunu s6kU­
nOz. Simidi milden (CP 3045) ozel taktmt ile c;ek­
tirerek !fikartmtz (Resim 2). 

2. Direksiyon borusuna bagh bulunan kombine anah­
tan civatalar1n1 sokerek komple' borudan ay1r1n1Z. 

3. Pedal sehpasma bagh clan plakan1n (4) 2 civatasi­
nin (25) sokunUz (Resim 14) . 

4. <;:olak rodu sektiir mil ine baglayan · somunu ( Re­
sim 1) siikUniiz (takarken yer degi~tirmemesi ic;in 

c;olak rod -ile sektor milini i~aretleyiniz) (P 3041) 
iizel c;ektirme ile c;olak rodu milden c;•kann1z. 

5. Direksiyo01 kutusunu ~aseye baglayan 3 civatasm1 
sokGnuz (Resim 1) . 

6. Direksiyon milini ~ofiir mahalinde mindere dogru 
yat1r1n1z. 

7. Motor kaputunu a«•P direksiyon kutusunu yukanya 
dogru t;:ekip c;tkartmtz. 

TAKILMASI 

8. Yukandaki i~lem lerin tersinden ba~laya1ak tak1n1z. 

NOT: <;:olak rodu· takarken direksiyonu ortalaym1z. <;:o­
lak rod ~aseye paralel vaziyette iken evvelce yaplian 
i:;;aretleri ayn1 hizaya getirip mile tak1n1z ve somunu 
SlklniZ. 

Resim : 1 

Resim: 2 
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OiREKSiYON Mili BILYA AYARI 

Direksiyon mili bilya U!( bilya yatagt kapagmm altm­

daki :;;imlerle yapdtr ( Resim 3) . 

<l) Evvelce ug bilya yatagt kapagmt sokup mevcut 1(6· 

lik :;;imin iki tarafma yeni kagtt conta koyunuz. Ka­
pagt 4 civata ile kutuya tutturunuz:. (2) bo;:;luklanm 
el ile aldtktan sonra direksiyon milini saga ve sola 

!(evirerek anahtar ile stktntz:. 
b) Milin stktltgmt 9evirerek kontrol ediniz. Eger bo;:;luk 

varsa daha ince :;;im veya kagtt conta koyarak gi­

deriniz. 
c) Bo§luk giderildikten sonra bilyalara gerekli stkt!tgt 

verebilmek il(in 0.1 mm (0.004 inc) kahnltgmda §im 
91karttp tekrar kapagt yerine koyup stkmtz, bu su­
retle bilyalara IOzumlu stkiltk verilmi:;; olacakttr. 

SEKTOR Mlli A Y ARI 

Sektor mili gezgi bo:;;lugu ilst kapagm altmdaki :;;im­
ferle yapthr (Resim 4). 

a) Sektor mili ayar edilmeden evvel direksiyon mili 
bilye ayartntn yaptlmt:;; olmast ve I(Oiak rodunda 
sektor miline bagh olmast liiztmdtr. 

b) Sektor mili yay kapagtnt l(tkarttntz:. 
c) Sektor mili Ost kapagmt gtkartmtz. Direksiyon mi­

lini saga veya sola (bilyah somun konisinin mer­
kezi sektor mili deliginin tam ortasma gelinceye ka­
dar) geviriniz (Resim 5) . 

d) Mevcut :;;imler ile beraber sektor mili kapagmt 4 ci­
vata ile kutuya tutturup stktntz. Mili a~agt ve yu­
kan iterek (Resim 6)'da goriildligO gibi gezi bo:;; 
lugunu kontrol ediniz. Bo:;;luk (0.076-0.152 mm) 
(0.003-0.006 inc) olmaltdtr. 

e) Eger bo~;luk fazla ise normal bo§ilugu buluncaya ka­
dar :;;im gtkartmtz. Uygun bo:;;luk temin edildikten 
sonra gelik :;;imin iki tarafma da yeni kagtt conta 
koyup kapagt 4 civatast ile baglaymtz ayan mlitea­
kip doldurma deliginden ta!?tncaya kadar yag do[­
durunuz, 
(S.A.E. 90 EP). 

SEI<TOR MiLi (2) 

VE CONTA 
(2} 

KAPAK 

CONTA 

. , - -- SEKTOR MiLi 

yGzOcO 
BOSLU!< 

Resim: 5 .· 

4.7 



4.8 

DIREKSiYOI\I TAMiRI 

(CP 3045) 
(P 3066) 
(P 3070) 
(P 3087) 
Dag1tilmas1 (Resim 7). 

1. Daha evvel izah edildigi !,lekilde direksiyonu komple 
olarak otodan g1kartm1z. 

2. Direksiyon kutusu Gzerindeki yag doldurma ve se­
viye kapagm1 (13) .;akart1p i<;:indeki yag1 bo~altmlz. 

3. Sektor milinin i.izerine basan yay (21) kapag tm 
(16) iki civatasml sokerek ay1 n n1z ve yayt yl kar­

tlntz. 
4. 2 vida ile (12) 2 civatay1 (17) sokGp sektor mili 

(10) kapaf:Jinl conta ve ~imlerini Cf lkarttnlz. 
5. 4 civatayt (34) ·Sokunuz direksiyon mili kapag1 

(34) i le conta ve ~?imlerini ve bilyalt yatag1 (26) 
<;lkartiOIZ. 

6. DonG~ i!?areti kam b ileziginin (7) milden ylka_rtlniZ. 
7. Direksiyon milini dondurerek bilyal1 somunun (23) 

igersinden d t~anya c;;•kartmtz (mili 91kart1rken dip 
bilyalt yatagm ic;indeki bilya tanelerinin dO~Op kay­
bolmamaslna dikkat ediniz) . 

8. Sektor milini bilyalt somun ile beraber kutudan dl­
~anya alm1z ve Ost bilyeli yatag1 g1kartm1z ( Re­
sim 8). 

9. Luzum goruldugu taktirde sektor mili bur9lann1 
a~ag1da izah edildigi i?ekilde g1karttn1z. 
a) Sektor mili kesesini (38) gtkartmlz. 
b) Kutudaki burcu (28) (P 3066 ozel taktml kul­

lariarak g1kartm1z) . 
c) Flanjl1 burcu (19) (P 3070) ozel tak1m1 kul­

lanarak g1karttmz (Resim 9) . 
10. Direksiyon mili borusunun Gst ucundaki kec;eyi 

(44) g1kartm1z. 



1 Rondela 
2 Somun 
3 Yay 
4 c;:erqeve 
5 Motif 
6 Simit 
7 Kama 
8 Conta 
9 $im 

10 Kapak 
11 Rondela 
12 Civata 
13 Tapa 
14 Clvata 
15 Yayll ronela 
16 Kapak 
17 Clvata 
18 Conta 
19 Burc 
20 $1m 
21 Yay 
22 Sektor mill 

23 Mil I pan;alan ile) (26 ve 25 no. u 
26A Bilya 
27 Rondela 
28 Burc 
29 Somun 
30 Civata 
31 Conta 
32 Conta 
33 $im 
34 Kapak 
JS Somun 
36 Vayh rondela 
37 Colak rod 
38 Keqe 
39 Somun 
40 Ronde Ia 
41 Rondela 
42 Kutu 
43 Ronde! a 
44 Burq 

4.9 
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Resim: 7 



4.10 

TOPLANMASI 

11_ Direksiyon mili borusu Ust ucundaki kegeyi s1cak' 

gres yai'!l ic;;inde bir miiddet tutup yerine sokunuz. 

12. Sektor mili burc;;lannr yerine takm1z, 

a) Mil kapag•n• kontrol ediniz, c;;arp1k veya hasarll 

olmadiQI taktirde sektor mili burcunun faturah 

taraf• kapag•n ic;;ine gelecek ~ekilde (P 3070) 
ozel tak•m• kullanarak yerine oturtunuz (Re­
sim 9). 

b) Kapag1 <;:evirip burcun c;;•kmt1h olmamas1 ve ya­
taklama yiizlerinin hasarh olmamas1n1 kontrol 
ediniz_ 

c) (P 3066) ozel tak•m• kullanarak burcu (ke<;:e­
nin oturacagt kana! goriini.inceye kadar pres ile 

yerine oturtunuz) 
d) Kutuyu iyice temizleyip kec;;eyi dudak taraft ku­

tuya gelecek ~ekilde yerine oturtunuz. 

13. Direksiyon mili iist yatagm1 kutudaki yerine iyice 
oturtunuz "(Resim 8). 

14. Sektor miline bilyeli somun takrn•z kec;;eyi bozma­
dan kutuya yerle~tiriniz (Resim 8) 

15. Direksiyon milini bilya\t somun ic;;ersinden gec;;irip 

dondiirerek sokunuz_ Nihayetsiz di;;linin yatak kts­
mtnt kutudaki bilyeli yataga takriben 12.7 mm 

( 1/ 2 inc;;) mesateye gelince durunuz ve 15 adet 

bilyeyi gres ya§• ile dizdikten sonra mili oturtunuz. 
16. Alt bilyeli yatagtn ic;;ine 15 adet bilyay1 gres yag• 

ile dizdikten sonra kutuya oturtunuz ve kahn ara 
pulunu (27) koyduktan sonra conta ve ;;imleri 
koyup kapagm1 kutuya vidalayrn1z. 

17. Sektor mili tepesine ~imi (20) gec;;iriniz ve kapag• 
(10) oturtup 4 civatas1 ile s•k•n•z. 

18. Evve lce izah edildigi §ekilde direksiyon mili ayan 
ile sektor mili ayanm yapm~:z._ 

19. Sektor mil i yaym1 (2) kapaktaki de!iginden sek­
tor miline gec;;iriniz. Contas1 ile kapagm1 ( 16) esas 
kapaga 2 civata ile tutturunuz mili saga sola 99-
viriniz ve takmt1 yapmad1gma kanaat getirdikten 
sonra civatalan iyice slktntz_ 

OiREKSiYON 
TEKNiK OZELLiKLER VE TAMIR KIYMETLER 

Tipi 
Yag cinsi 

<;:olak rod somun 
Torgue k1ymeti 

Direksiyon simidi 
merkez somunu 

Oi~li oram 
Direksiyon mili 

bilya SlkillQI 

!?im kahnl•klan 

Sektor mili gezi 

bo~?lugu 

Bilyah somundaki 
bilya adedi 

Doner bilyalt 
S.AE. 90 E.P_ 
9.67-11 .06 Kgm (70-80 lbs F) 

2.764--3.455 Kgm (20-25 lbs F) 

14.1 
0.102 mm (0.004 in9) 

0.076 mm (0.010 inc) 
0.254 mm (0.010 iny) 
0.076-0.152 mm ( 0.003--Q.006 inc;;) 
20.62-2065 mm (0.812-0.813 in9) 

30 

Direksiyon mili yatag•ndaki bilya adedi 15 
(Beher yatakta). 

On Diizen Ayar K•ymetleri 

TOE IN 
CASTER 

CAMBER 
KING PIN 
(Perno aC<ISt) 
DONO$ DAIRESi 1097 em 
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RODLAR VE PEDALLAR 

RODLAR ve BA~LARI 
(Sol taraf) 

Direksiyonun sektor miline gecen (ici freze1ij golak ro­
dun (1) bir ucuna sol tekerlege kumanda: eden k1sa 
rod {2) diger ucuna da hareketi sag tekeffege intikal 
ettiren uzun rodun ba~1 baglan1r (3). 

SOKOLMESI 

1. K1sa rodu golak roda baglayan somun (5) ile deve 
boynuna baglayan somunu sokunuz ve k1sa rodun 
ba§lann1 yuvalanndan 1;1kartmtz. 

2. Uwn rodu (3) c;:olak roda baglayan .somunu (6) 
siikunuz (Resim 10) . 

T .A.KILMASI 

3. Yukandaki i~lemleri tersinden ba§layarak si:ikunuz. 

NOT : Rod ba§lanm takarken toz lastiklerini takmay1 
ihmal etmeyiniz. 

Rod ayanm yaparken rod ba~lann1 sokmemek ic;:in, 
her rod milinin bir ucundaki rod ba§l sag di§, di­
ger ucundaki rod ba~1 ise sol di~ olarak yapllm1~t1r. 
( 4) no.lu civata donO~ ayan ic;;in tahdit civatas1d1r. 

(Sag taraf) 

Bir ucun direksiyonun c;:olak roduna bagl1 alan uzun 
rod direksiyonun hareketini (igi frezesiz) alan 5 mili 

( 1) ve ktsa rod (3) vas1tas1 ile sag tekerlege intikal 
ettirir. 

SOKOLMESi 

1. K1sa rodu (3) "S" miline {1) baglayan somun (4) 
ile deve boynuna baglayan somunu sokunuz ve k1sa 
rodun ba~larm1 yuvalanndan 91kartm1z. 

2. Uzun rodu "S" miline baglayan somunu (5) soku­
nOz ve yuvasmdan 91karttntz. Daha evvel sol rod 
ba;it olarak roddan aynldi{!l ic;;in uzun rodu on boru 
;>asesinin ic;:inden gekip c;;1karttmz ( Resirri 11). 

TAKILMASI 

3. Yukandaki i§lemleri tersinden ba~layarak taktntz. 
NOT: Rod ba§lannt takarken toz lastiklerini takmayt 
ihmal etmeyiniz. 

Resim 10 

Resim: 11 

4.11 
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"S" Mill VE YATAGI 

Si:ikUlmesr 

1. Rod ba~lannt evvelce izah edildigi ~ekilde milinden 
~tkarttnt<:. 

2. Yatagt ~'lseye baglayan 2 civatayt (5) sokOp dt· 
l1anya altntz. 

3. ~aft somununu (10) sokop ~aft ile (14) milini (16) 
beraberce (7) o;;tkartmtz. 

4. ~aftt "S" miline baglayan segmant (17) o;;tkartmtz 
ve ~aftt o;;ekerek "S" milinden o;;tkarttntz (Resim 13). 

TAKILMASI 

5. Buro;; {6) ve masura yatakta ( 1) a~antt veya herhan­
gi bir anza varise yenileri ile degi~tiriniz. 

6. $aftt "S" miline geo;;irip segmant takmtz. 
7. $aftt yaglaytntz. Ucunu bilyalt yatak tarafmdan ya-

26 
Rod ba$1 

2 Kontra somunu 
3 Somun 
4 Mil 
5 Kontra somunu 
6 Rod ba~• 
7 Somun 
8 Somun · 
9 Rod ba~• 

1 o Kontra somunu 
11 Mil 
12 Kontra somun 

taga sokup somunu stktntz ve kupilya ile emniyet· 
leyiniz. 

8. GresoriOge (18) tazyikli gres basmtz. 

ROD BA~LARI - TEPDili 

Sokulmesi 

1. Rod ba~tntn baglantt somununu si.ikOp yuvastndan 
o;;tkartmtz. 

2. Mil Ozerindeki kontra somunu gev~etiniz ve rod 
ba~t sag dt~ ise saat yonOnOn aksine, sol dt~ ise 
saat yonone dogru o;;evirerek o;;tkarttntz (Resim 12). 

TAKilMASI 

3. Yukandaki i;~lemleri tersinden ba~layarak taktntz. 
4. Rod ayannt yapttktan sonra kontra somununu st· 

ktmz. 

1 Rod ba~t 
2 Kontra somunu 
3 Somun 
4 Mil 
5 Kontra somunu 
6 Rod ba~1 
7 Somun ( 
8 Somun l 
9 Rod ba~1 

10 Kontra somunu 
11 Mil 
12 Kontra somun 
13 Somun 
14 Muhafaza 
15 Rod ba~t 
16 Somun 

Ronde Ia 

~- -----.. 
Somun ,pP': ----e 
Muh~faza ~ 17 

18 Muhafaza 
19 Sekman 
20 Ronde Ia 
21 Rod ba~1 

. v ----
~'7 ----P': 11 

15 Rodba~• ~ 
16 Somun 
17 Ronde Ia 22 Kontra somunu 
18 Muhafaza 23 Mill 
19 Sekman 24 Kontra somunu 
20 Ronde Ia 25 Rod ba$1 
21 Rod ba~1 26 Somun (" 

22 Kontra somunu 
23 Mil 
24 Kontra somunu 

ROD BA!?LIKlARI 25 Rod ba~1 

26 Somun 

Resim 12 



Rulman 
Somun 

3 Rondela 
4 Aondela 
5 Bolt 
6 Bur~ 
7 Yatak 
B Yatak ve bur~ komple 
9 Kopilya 

10 

11 

12 

13 
14 
15 
16 

17 
18 

.. 5 .. MILI-l;iAFT VE YATAGI 

Somun 
Ronde Ia 
yanak 
Rondela 
$aft 
Pul 
"S'' mili 
Sekmen 
GresOriOk 

Resim: 13 

/~_./" 
-B 

~ r13' 
~ ----~-~ ~ 

r 
G) 
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PEDAllAR 
(Resim 1) 

PEDALLER 

Resim 

Debriyaj (32) fren ve gaz pedallan (15) Motor bol­
mesinin ~ofor mahalli k1smma monte edoicn sehpaya 

bagild1r. {5) 

Bu sehpa karoserin fiber glass k1smma dogrudan dog­
ruya bagh olmayop motor kosmonda bulunan ve 
birine, debriyaj merkez pompas1 digerine de fren mer­
kez pompas1 baglanan c;:elik takozlar1;3 mii~tereken bag­

ildlrlar_ (8) 

Fren merkez pompas1n1n pistonu fren pedalma (23) 
pim ile, debriyaj merkez pompasmm pistonu da debri­

yaj pedahna (34) pim ile baglan1r. 

Tampon 
Somun 
Rondela 

4 Sav - tabla 

5 Kulak 

6 Somun 
7 Rondela 

a Say - tabla 

9 Civata 1 

10 Randel a 
G!vata 
Kablo 
Somun 
Ronde! a 
Pedal 
Burc 
Civata 
Sornun 
Rondela 
Kapak 

21 Kece 
22 Bun;: 
23 Pim 
24 Pedal 
25 Civata 
2S Ke9e 
27 Burc 
28 Kapak 
:29 Bury 
30 Yay 
31 Pedal las1i~ 

32 Pedal 
33 Bun; 
34 Pim 
35 Ket;:e 
36 Kapak 
37 Ronde Ia 
38 Somun 

39 l<opilya 

Gaz pedah da (15) ayn1 sehpay;~ uzun bir civata ile 

(17) bagh olup hareketini ic;:li d1~h tel (12} ile, kar­
buratoriin gaz kelebegine intikal ettirir. 

Debriyaj ve fren pedallannm geri geli~lerini c;:ekici yay­
Jar (30) temin eder. 

Pedallar sehpadaki sabit pimlere gec;:irilip birer so­
mun ile baglan1r. Pim ile pedal deliklen arasmdaki 
bronz burc;:lar (22) yatak vazifesini gorurler. 

Yaglanarak takilan burc;:lann arasma toz ginmemes1 l((ln 

bun;:lann her iki taraf1 da ke<;;e (21) ve kapak (20} ile 
kapatdmaktad1r. 
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ON DOZEN 



4.1 6 

'. 

' . 

1 Kontro somunu (Ust) 
2 Somun (list) 
3 ~anak ( orta) 
4/ACanak 
5 Lastik pure 

Amorti.sOr · On 
Sahncak kolu ve burcu · Ust 
Saplama 

9 Sahncak kolu ii•t 
10 Somun 

11 Bun;: 
12 Somun 
13 Randel a 
14 RotOI 
15 Toz lastigi 
16 Saplama 
17 ~anak 

18 Sure 
19 Deve boynu · sag 

Deve boynu. sol 

20 Rondela 
21 Somun 
22Somun 
23 Aondela 
24 Akson- on 

25 Vayh rondela 

26 Civata 
27 Yayll rondela 
28 Civata 
29 Rolman 
30 Akson mili 
31 Vag kecesi 
32 Civata 
33 Tabla 
34 Sekman/kece 
35 Kece kapag1 - ic 
36 Kece/to> 
37 Kece/yag 
38 Yatak sag 

Yatak sol 
39 Yatak 

Resim: 1 

39/A Kece kapag1. dl$ 
40 ··o·· rondeli 

41 Kopilya 
42 Kapak 

43 Somun · kontra 
44 Rulman 

45 Porya- On 
46 Bijon saplamas1 
47 Aondela 
48 Aft sahncak sag 

Aft salincak sol 
49 Yuva 

50 Civata 
51 Bur<; (kaucuk) 
51 /ACivata 
52 Kulak (on) 
53 $im 
54 Rondela 
55 Kulak (arka) 
56 canak 
57 Helezon yay- on 
58 Burc sal1ncak kolu 



ON AMORTiSOR-KOMPlE 

SokUimesi: 

1. Sokeceginiz taraft ~aseden kriko ile kaldmp teker­

legi yerden kesiniz. 

2. Ost somun (2) pul ve lastigi sokuniiz. 

3) Alt civataya c;;akartap (3) amortisorU alt sahncagm 
bo!?luguna itiniz ve a;iagaya dogru ~tekerek gakartmaz 
(Resim 2). 

Taktlmast: 

4. Yukandaki i~lemleri tersinden ba~layarak yapmtz. 

HELEZON YAY 

Sokiilmesi: 

1. <;ektirmeyi resimde g6riildugu gibi amortisorun hal­
ka ~eklindeki ucuna baglayap kolu (1) vira ediniz. 

2. Yay stkl~tnca bo~ta kalan (Resim 1) (17) Nolu ya­
ram ay ~eklindeki segmanlan t;:lkartmaz. 

3. <;ektirme kolunu (yay bo~ta kahncaya kadar) sola 
l{eviriniz. 

4. <;:ektirmeyi amortisorden aynldtktan sonra yayt ali­
mz (Resim 3) 

Taktlmast: 

Yukt~ndaki i:?lemleri tersinden ba;~layarak yapmaz. 

DiKEY AKSON 

Sokiilmesi : 

1. Kaliperi dikey aksondan ay1rd1ktan sonra rod ba;;;m• 

deve boynundan aytnntz (1) . 

2. Ost rotul somununu sokuniiz (2) t;:ektirme ile (4) 
aksonu rotiilden aytnnaz. 

3. Alt civatay1 {3) sokiip aksonu da~an altntz. 

Taktlmast : 
4. Yukandaki i;~lemleri tersinden ba~layarak yapmtz. 

NOT : Dikey aksonu baglamadan evvel toz lastigini 
koymay1 unutmaym1z. Dikey aksonun sol tarafa taka­
lana sol di~ sag tarafa taktlana sag di~tir (2). Montaj 
esnas•nda bu hususa c,ok dikkat etmelidir. Aksi halde 
direksiyon bir tarafa kolay diger tarafa zor doner. Sag 
ve sol di!;: i gosteren marka dikey akson yatagrntn (Re­
sim 1) (38) alt tarafma vurulmu$tUr (R7 markah olan 
akson sag tarafa {L) markah olan akson sol tarafa ta­
ktlmaltdtr. (Resim: 5) 

4.17 



4.18 

(· 

ROTUL 

SokUimesi: 

1. RotOlO Ost salmcaga baglayan 2 civatayJ (Resim 4) 
SOkerek ayJrJnlZ, 

2. RotOiu Ost sallnc<Jga baglayan 2 civatay1 yerine so­

kup sJkJnlz. 

Kontrolu: 

Kompratoru (Resim 6)'da gorOidOgO gibi baglayJnJz. 
RotOIOn konik milini (1) a§ag1ya ltiniz ve saat kadram 
Ozerinde (O) s1f1n ibrenin kar§ISJna getiriniz. RotuiOn 
konik milini (1) bu sefer yukanya itiniz, ibrenin gos­
terdigi rakam rotOIOn bo§lugunu verir. Bo§l"l( 0.38 mm 
(0.015 inc)'i ge\(memelidir. 

0ST ve Al T SALINCAKlAR 

Sokiilmesi: 

1. Amortisor (1). kaliper (2). sokOidukten sonra alt 
sahncagm civatasmJ (3) ve Ost salmcag1nda 2 
civata:;ml (4) ~1kart1p komple dl§an ahn1z. 
(Resim: 7) 

TakJimasl: 

2. Yukandaki i;;lemleri tersinden ba§layarak yap1n1z. 

MUVAZENE DEMIR! 

Soki.ilmesi: 

1. Muvazene demirinin sag ve sol u9lannJ on dOzenin 
alt salmcaklannm arka koluna baglayan somunlan 
(3) sokup kolu (1) salmcaktan ay1nmz. 

2. Muvazene demirini (4) §asenin altma iki kelep9e 
ile (6) baglayan dort somunu (5) sokerek komple 
d1~an alm1z. 

TakJimasJ: 

3. TakJidJktan sonra bir ayara IOzum yoktur. TakJima­
dan evvel muvazene demirini dOz bir sat1h Ozerine 
koyup egriligini kontrol ediniz. 

4. I. ve 2. ci maddedeki i§lemleri tersinden ba§layarak 
yapm1z. 

Resim: 5 

Resim: 6 

Resim: 7 



1 Kol 
2 Rondela 
3 Somun 
4 Muvazene demiri 
5 Somun 
6 Kulak 
7 Bun;: 
s Kaur;:uk 
g Clvata 

(!)~----

4.19 
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Resim : 8 

MUV AZENE DEMiR I 
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ON DOZEN AYARI 
Rod Ayan (TOE-IN) 

Tekerlek havalann• 1.7 Kgrcm2 (24 lb/incl) tamamla­

d•ktan sonra otomobil duz bir sat1h uzerine ~ekilip rod 
ayan. rod ba~lan sokulmeden kontra somunlann1 gev­
~etip mili c;:evirmek sureti ile yaptlir. Anadol'da rod 
ayan 0 -derecedir. Yani on tekerlel<lerin ic;: yOzleri di-

gerine paraleldir (Resim 10). 

CAMBER VE CASTER A YARLARI 
Camber ve Caster ayarlan alt salincai;p ~aseye bagla­
yan kulaklar ile ~ase arasmda bulunan ;;imlerle yap11ir 
(Resim 9) . (1) Camber ve Caster ayarlan yapmadan 
evvel on amortisorleri l(lkartlp otomobilin normal du­
ru~unu tespit etmelidir. Normal duru~u tespit etmek 
ic;:in ( Resim 11 )'de gorOien amortisor gibi ic;: ic;e gec;en 

· delikli boruyu c;:1kanlan amortisorOn yerine baglaym1z. 
On amortisorGn normal uzunlugu 34.29 em (13.50 inc) 

CAMBER AYARI ± 0 

(Resim 12) 

Camber ayan alt sahncag1 ~aseye baglayan kulaklar 
ile ~ase arasma konan ;;imlerle yap1hr ( Resim 9) . Cam­
ber ag1s1n1 azaltmak ic;:in hem on hem arka kulaklann 
altma ayn1 kalinhkta birer ~im ilave ediniz. Ac;:1y1 c;:o­
galtmak ic;inde aym kalmlikta birer ;;im g1kartm1z. 

CASTER AYARI ±2° 
(Resim 13) 

Caster ayan alt salmcag1 :;;aseye baglayan kulaklar ile 
;;ase arasmdaki ;;imler ile yap11ir ( Resim 9) . · Caster 
81(1Sinl azaltmak ic;:in alt salmcagm on kulag1 ile ;;ase 
arasma ~im ilave ediniz veya arka kulaktan bir ~im 
l(lkartmlz. ~ogaltmak igin yukandaki i§lemlerin tersini 

yapiOIZ, 

( 
r-----A 

) 
B 

Resim: 10 

Q 
I ii l r . · /-

1J 

34,29 
mn-, 

Resim: 11 
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ON AKS VE SUSPANSiYON 

TEKNiK OZELLiKLER 

ANAOOL ANADDL ANAOOL OTOSAN BOCEK 

A1. A2 SV. 1600 STC. 16 500 PIKAP 

ON AKS M0STAKIL SALINCAK MOSTAKIL SALINCAK MOSTAKIL SALINCAK M0STAKIL SALINCAK MOSTAKIL SALINCAK 

TIP! VE TAK. VIRAJ I;UBUGU VETAK. V!RAJ f;UBUGU VE TAK. VI RAJ <;UBUGU VE TAK. VIRAJ i;UBUGU VE TAK. VIRAJ CUSUGU 

KAPASITESI EOO kg I 640 kg 650 kg 600 kg 600 kg 600 kg 

ARKA AKS RIJIT SEMI FlOATiNG RIJIT SEMI FlOATING RIJIT SEMI FlOATING RIJIT SEMI FlOATING RIJtr SEMI FlOATING 

TIP! HYPOID D!~LI HYPOID DI~LI HYPOID OI$LI HYPOID OISLI HYPOID DI$LI 

KAPASITESI 1000 kg /1000 kg 1000 kg 1000 kg 1000 kg 500 kg. 

TAHYIL ORANI 4.125:1 4.125:1 4.125:1 4.444:1 4.444:1 

SOSPANSIYON 
Yaylar On/arka 

Helezon 1 yaprak Helezon I yaprak Helezon I yaprak Helezon I yaprak Helezon/hele2on 

Amorti:s()rler Onjarka 9irt tesirti. teleskopik c;ift. tesirli , teleskopik Cift tesi rli. teleskopik Cift tesir1i. leleskopik <;irt tesirli, teleskopik 

ON YAY TIP! Helezon 'Helezon Helezon Helezon Helezon 

Uzunlu9u yOksUz 32.05 em 3205 em 32.05 em 31.05cm 32.05 em 

Uzunlu§u yUkiO 
179.17 kgr'da 17g_17 kgr'da 179.17 kgr'da 179.17 kgr"da 179.17 kgr"do 

26.49 em 26.49cm 26.49 em 26.49 em 26.49cm 

Yayhmma harcketi a~a91 8.25 8.25 8.25 8.25 8.25 

yukan 7.49 7.49 7.49 7.49 7.49 

Halka adedi 13 13 13 13 13 

Nominal cap 7.49cm 7.49cm 7.49cm 7_49 em 7.49 em 

Tel kahnli9• 1101 mm '\101 mm 1101mm 1101 mm ,01 mm 


